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Термины и определения 
 

S7 — Технология, предназначенная для беспроводного сбора информации от 

автономных датчиков в системах промышленной и автомобильной телематики. 

Технология S7 рекомендуется к применению на объектах, где прокладка 

проводов невозможна или затруднена. 

В качестве канала связи Технология S7 использует Bluetooth 4.X Low Energy (BLE). 

Технология S7 обеспечивает ультранизкое энергопотребление и большой срок автономной 

работы cмарт-датчиков и других устройств IoT. 

На прикладном уровне Технология S7 полностью совместима с проводной Технологией S6. 

Достоинства Технологии S7: 

• простота реализации протокола передачи данных; 

• низкое энергопотребление, возможность работы датчиков в течении нескольких лет 

в полностью автономном режиме; 

• возможность сбора данных несколькими приемниками одновременно. 

В беспроводных датчиках нагрузки на оси GNOM S7 реализована Технология S7. 

S6 — Технология объединения смарт-датчиков и других устройств IoT в проводную 

сеть для мониторинга сложных стационарных и подвижных объектов: 

автомобили, локомотивы, умный дом, технологическое оборудование и т.д. 

Технология опирается и развивает автомобильные стандарты группы SAE J1939. 

Сведения о кабельной системе, сервисном адаптере и программном обеспечении S6 приве-

дены в Руководстве по эксплуатации Телематического интерфейса CAN j1939/S6. 

PGN (Parameter Group Number) — объединенная группа параметров S6, имеющая общее 

наименование и номер. В Функциональных модулях (ФМ) Юнита, могут быть  

входные/выходные PGN и PGN настроек. 

SPN (Suspect Parameter Number) — единица информации S6. Каждый SPN имеет наимено-

вание, номер, длину данных, тип данных и численное значение. 

Могут быть следующие типы SPN: Параметры, Счетчики, События. 

SPN может содержать спецификатор, т.е. дополнительное поле, которое позволяет конкре-

тизировать значение параметра (например: Скорость ТС по ГНСС/Среднее значение, От-

правка Отчета/Роуминг, Граница напряжения бортсети/Минимум). 

Бортовые отчеты (Отчеты) — Информация о ТС, которую пользователь Телематической Си-

стемы получает в соответствии со своими заданными требованиями. Отчеты формируются 

терминалом как с определенной периодичностью (Периодические Отчеты), так и при 

наступлении События (Отчеты о Событии). 

Параметр — Изменяющаяся во времени или пространстве характеристика ТС. Например, 

часовой расход топлива, скорость, объем топлива в баке, координаты. Параметр обычно 

представлен в виде графика и среднего значения. 

Сервер (AVL Сервер) — Аппаратно-программный комплекс Телематического сервиса  

ORF 4, предназначенный для обработки и хранения Оперативных данных, для формирова-

ния и передачи через сеть Интернет Аналитических отчетов по запросу пользователей  

ORF 4. 

Событие — Относительно редкое и резкое изменение SPN. Например, резкое увеличение 

нагрузки на ось – это Событие «Загрузка». Событие может иметь одну или несколько ха-

рактеристик. Так, Событие «Загрузка» имеет характеристики: дата/время, «нагрузка на ось 

в начале загрузки», «нагрузка на ось в конце загрузки», «масса груза» и т.д. При обнару-

жении Cобытия терминал регистрирует время его наступления, которое затем указывается 

в отчете о Событии. Событие всегда имеет привязку ко времени и к месту обнаружения. 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/tehnologiya-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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Счетчик — Накопительная числовая характеристика Параметра. Счетчик представляется 

одним числом, значение которого с течением времени может только увеличиваться. При-

меры Cчетчиков — расход топлива, пройденный путь, счетчик моточасов и др. 

Телематический терминал (Терминал)— Элемент системы мониторинга, выполняющий 

функции: считывания сигналов штатных и дополнительных датчиков, установленных на ТС, 

определения местоположения и передачи данных на сервер Системы мониторинга транс-

порта. 

Телематическая система — Комплексное решение для контроля ТС в реальном времени и 

Послерейсового Анализа их работы. Основные контролируемые характеристики работы ТС 

(Маршрут, Расход топлива, Время работы, Техническая исправность, Безопасность). Вклю-

чает в себя БО, Каналы связи, Телематический Сервис ORF 4. 

Транспортное средство (ТС) — Контролируемый объект Телематической системы. Обычно 

это автомобиль, автобус или трактор, иногда тепловоз, судно, технологический транспорт. 

С точки зрения Телематической Системы к ТС относятся также стационарные установки: 

дизельные генераторы, отопительные котлы, горелки и т.п. 

Функциональный модуль (ФМ) — Встроенная в Юнит аппаратно-программная часть, выпол-

няющая группу определенных функций. Имеет входные/выходные PGN и PGN настроек. 

Юнит — Элемент Бортового оборудования ТС, работающий по Технологии S6 либо по  

Технологии S7. 

http://s6.jv-technoton.com/ru/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
http://s6.jv-technoton.com/ru/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus


 

 

Информация об изменении порядка  

использования мобильных приложений для  

мониторинга показаний беспроводных Юнитов 

по Технологии S7 

 

С 1 апреля 2024 г. отменена платная подписка на  

мобильные приложения компании Технотон: 

 

• Монитор Топлива в Баках (Fuel Tanks Monitor) 

• Монитор Расхода Топлива (Fuel Rate Monitor) 

• Монитор Нагрузки на Оси (Axle Load Monitor) 

 

Эти приложения доступны в Google Play для бесплатной уста-

новки на ваши мобильные устройства и использования в полном 

объеме их функциональных возможностей. 

Вся информация, касающаяся оформления платной под-

писки на мобильное приложение, приведенная ниже в 

настоящем документе — неактуальна. 
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Введение 
 

Рекомендации и правила, изложенные в Руководстве по эксплуатации относятся к  

датчикам нагрузки на оси GNOM S7 (далее — GNOM S7), коды моделей: 

05 (для GNOM DDE S7) и 06 (для GNOM DP S7), производства компании Технотон. 

Код модели GNOM S7 определяется 3-й и 4-й цифрами его заводского номера, нанесенного 

на корпус датчика либо на этикетку упаковки (см. рисунок 1). 
 

         
 

а) для GNOM DDE S7 
 

                                              
 

б) для GNOM DP S7 

 

Рисунок 1 — Определение кода модели 
 

Настоящий документ содержит сведения о конструкции, принципе действия, характеристи-

ках датчиков GNOM S7, а также рекомендации по их установке и эксплуатации. 

 беспроводные датчики для мониторинга нагрузки на оси (массы 

груза) ТС, которые могут использоваться в составе транспортных Телематических 

систем либо автономно. 
 

Датчики GNOM S7 представлены следующими моделями: 

•  — беспроводной датчик давления для систем контроля нагрузки 

на оси автомобилей, оборудованных пневматической подвеской. 

•  — беспроводной датчик перемещения для систем контроля 

нагрузки на оси автомобилей, оборудованных рессорной подвеской. 
 

Кроме применения на ТС, датчики GNOM S7 также допускается использовать в беспровод-

ных сетях интеллектуальных датчиков Интернета вещей (IoT), в линиях промышленной ав-

томатики, системах «умный дом» и др. 
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https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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Отличительные особенности GNOM S7: 

• беспроводная передача данных по Технологии S7 через канал Bluetooth Low 
Energy одновременно на несколько принимающих устройств (Android- 

смартфоны/планшеты, Телематический терминал, дисплей в кабине водителя); 
• работа в режиме «advertising» (BLE-radio) — постоянная трансляция результатов 

измерений без необходимости сопряжения с принимающими устройствами; 
• ультранизкое энергопотребление обеспечивает автономную работу датчика  

до 5 лет от встроенной батареи, без использования внешнего питания; 
• установка на любые ТС, оборудованные пневматической* либо рессорной** 

подвеской; 
• повышенная износостойкость за счет отсутствия в конструкции трущихся элементов; 

• нет сигнального кабеля — быстрый монтаж, электрическое подключение 
датчика не требуется; 

• нет сигнального кабеля — взрыво- и пожаробезопасность датчика обеспечивается 
без использования дополнительных блоков взрывозащиты; 

• нет сигнального кабеля — повышенная устойчивость к вандализму; 

• функция цифровой самодиагностики для контроля качества работы датчика; 
• детально продуманные комплекты качественных монтажных аксессуаров; 

• качественные техподдержка и документация; 
• соответствие национальным и европейским автомобильным стандартам. 

 

Для приема показаний GNOM S7 по Технологии S7 с помощью смартфона/планшета на базе 

операционной системы Android 5.X и выше (далее — Android-устройства) используется мо-

бильное приложение Axle Load Monitor, функционал которого позволяет осуществлять: 

• мониторинг текущих Параметров: 
- нагрузки на ось ТС; 

- давления сжатого воздуха в пневматической системе*; 
- угла отклонения поворотного рычага датчика**; 

- режима загрузки ТС («Пустой»/«Оптимальная»/«Максимальная»/«Перегрузка»); 
- температуры окружающей среды; 

• формирование тарировочной таблицы измерительной системы и ее запись в память 
Android-устройства; 

• мониторинг показаний нагрузки на оси одновременно до 10 шт. любых моделей 

датчиков GNOM S7 с отображением суммарного значения осевой нагрузки ТС; 
• получение идентификационных данных датчика (заводской номер, модель, версия 

прошивки, MAC-адрес BLE-модуля); 
• контроль показателя уровня принимаемого сигнала (RSSI) и времени приема 

последнего сообщения от датчика; 
• контроль текущего режима работы датчика («Рабочий»/«Производственный»); 

• мониторинг неисправностей датчика; 
• регистрацию (логирование) текущих значений: 

- нагрузки на ось; 
- давления сжатого воздуха в пневматической системе*; 

- угла отклонения поворотного рычага датчика**; 
- температуры окружающей среды; 

• выполнение операций с Профилем датчика. 

Пользователь может установить приложение Axle Load Monitor из Google Play  

(поисковой запрос «Technoton») и оформить на него подписку. 

 

ВНИМАНИЕ: Деактуализировано описание мобильного приложения Axle Load 

Monitor, приведенное в настоящем руководстве по эксплуатации. 
Взамен выпущено отдельное руководство пользователя мобильного приложения 

Монитор Нагрузки на Оси. Документ доступен для скачивания в документ-центре  
Технотон. 

 

*   Для GNOM DDE S7. 
** Для GNOM DP S7. 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/mk_dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/podderzhka/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://docs.jv-technoton.com/rus/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://play.google.com/store/search?q=technoton&c=apps
https://support.google.com/googleplay/answer/2476088
https://docs.jv-technoton.com/rus
https://docs.jv-technoton.com/rus
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ВНИМАНИЕ: При эксплуатации GNOM S7 необходимо строго придерживаться реко-

мендаций Производителя, указанных в настоящем Руководстве по эксплуатации. 
 

Производитель гарантирует соответствие датчика GNOM S7 требованиям технических нор-

мативных правовых актов при соблюдении условий хранения, транспортирования и эксплу-

атации, а также указаний по применению, установленных в настоящем Руководстве по экс-

плуатации. 

ВНИМАНИЕ: Производитель оставляет за собой право изменять без согласования 

с потребителем технические характеристики GNOM S7, не ведущие к ухудшению 

его потребительских качеств. 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/kontakty/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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1 Основные сведения и технические 

характеристики GNOM S7 

1.1 Назначение, принцип действия, область применения 

 предназначены для: 

• определения нагрузки на ось либо массы груза ТС (см. рисунок 2); 

• измерения давления сжатого воздуха в пневматической системе (только GNOM DDE S7); 

• измерения углового отклонения поворотного рычага датчика (только GNOM DP S7); 

• определения режима загрузки ТС; 

• определения температуры окружающей среды; 

• беспроводной передачи показаний по Технологии S7. 

 

 
 

Рисунок 2 — Назначение GNOM S7 

Принцип действия в зависимости от модели датчика следующий: 

• GNOM DDE S7 устанавливают в магистраль подвода воздуха либо в подушку пневма-

тической подвески ТС. Датчик измеряет давление сжатого воздуха в контуре  

пневмоподвески, меняющееся в зависимости от массы груза. 

• GNOM DP S7 устанавливают на раму ТС и с помощью системы рычагов соединяют с его 

нагруженной осью. Датчик измеряет меняющееся в зависимости от массы груза рас-

стояние от рамы до оси. 

GNOM S7 имеют встроенный модуль Bluetooth low energy (BLE-модуль), который благодаря 

специальному алгоритму передачи данных, позволяет датчикам работать с ультранизким 

энергопотреблением. Передатчик BLE-модуля автоматически включается один раз в 5 с для 

трансляции текущих показаний. Такой режим работы позволяет датчику функционировать 

полностью автономно до 5 лет, без использования внешних источников питания,  

питаясь от встроенной батареи. 

Показания GNOM S7 могут быть одновременно приняты на расстоянии до 45 м неограни-

ченным количеством различных устройств контроля (Телематических терминалов, инфор-

мационных дисплеев, Android-смартфонов/планшетов), которые имеют модуль Bluetooth 4.X 

и выше. 
 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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Области применения: Датчики GNOM S7 могут применяться для контроля осевой нагрузки 

автомобилей в составе транспортной Телематической системы (в том числе можно без  

использования услуг Сервера) и (или) автономно (см. рисунок 3 а). 

 

 

 

а) пример беспроводного контроля осевой нагрузки автомобиля 

в составе Телематической системы и автономно 

 
 

б) пример контроля осевой нагрузки при комплексном мониторинге 

рабочих параметров автомобиля по Технологии S7 
 

Рисунок 3 — Области применения датчиков нагрузки на оси GNOM S7 
 

Благодаря наличию встроенного BLE-модуля, одновременно до 4 шт. любых датчиков 

нагрузки на оси GNOM S7 и других беспроводных Юнитов — датчиков уровня топлива 

DUT-E S7 (до 8 шт.) и расходомеров топлива DFM S7 (до 8 шт.) могут совместно работать 

по Технологии S7 с телематическим шлюзом CANUp 27 Pro для комплексного мониторинга 

Параметров работы ТС (см. рисунок 3 б). 
 

РЕКОМЕНДАЦИЯ: Наиболее высокую точность отображения данных при 

комплексном контроле Параметров ТС обеспечивает Телематический сервис ORF 4. 

  

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/dut-e-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/besprovodnoy_raskhodomer_topliva/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/can_up/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
http://www.orf-monitor4.com/
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Применение датчиков GNOM S7 в составе транспортной Телематической системы позволяет 

владельцу ТС удобно анализировать процесс грузоперевозок (см. рисунок 4) и  

обеспечивает: 

• мониторинг нагрузки на ось/массы перевозимого груза; 

• оптимальную загрузку автомобиля; 

• добросовестность работы водителя и исключение перевозки «левых» грузов; 

• контроль массы, места и времени для Событий погрузки/разгрузки; 

• исключение штрафов за превышение ограничений нагрузки на ось. 

 

 

Рисунок 4 — Пример анализа Аналитического отчета ORF 4, полученного на основании 

Бортовых отчетов CANUp 27 Pro и данных GNOM S7 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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1.2 Внешний вид и комплектность 
 

 

 

 
 

 
 

 
 

 
 

 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

1 Датчик давления GNOM DDE S7  – 1 шт.; 

2 Паспорт  – 1 шт.; 

3 Шайба  – 1 шт.; 

4 Уплотнительное кольцо  – 1 шт.; 

5 Магнитный ключ  – 1 шт.; 

6 Монтажный комплект GNOM МК DDE1 (1 шт.) в составе: 
 

а) уплотнительное кольцо  – 1 шт.; 

б) шайба  – 1 шт.; 

в) переходная гайка  – 1 шт. 
 

Рисунок 5 — Комплект поставки GNOM DDE S7 
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https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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1 Датчик перемещения GNOM DP S7  – 1 шт.; 

2 Паспорт  – 1 шт.; 

3 Магнитный ключ  – 1 шт. 

 

Рисунок 6 — Комплект поставки GNOM DP S7 

 
 

1 
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https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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1.3 Устройство 
 
 

 

 

1 – корпус датчика, внутри которого находятся: электронный измерительный 

   блок, пьезорезистивный преобразователь давления, BLE-модуль для 

   беспроводной передачи данных по Технологии S7 и батарея автономного 

   питания; 

2 – монтажная гайка для вкручивания датчика в автомобильную пневмоподвеску; 

3 – входной штуцер с наружной присоединительной резьбой, через который 

   внутрь датчика поступает сжатый воздух пневмоподвески. 

Рисунок 7 — Устройство GNOM DDE S7 

 

 

 

1 – корпус датчика, внутри которого находятся: электронный измерительный 

   блок, магниторезистивный преобразователь углового отклонения  

   поворотного рычага, BLE-модуль для беспроводной передачи данных 

   по Технологии S7 и батарея автономного питания; 

2 – поворотный рычаг; 

3 – монтажный кронштейн. 

Рисунок 8 — Устройство GNOM DP S7 
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https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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1.4 Технические характеристики 
 

Питание датчиков GNOM S7 осуществляется только от встроенной батареи. 

GNOM S7 могут эксплуатироваться в условиях умеренного и холодного климата. 

По стойкости к механическим воздействиям GNOM S7 являются вибропрочными и  

ударопрочнымы. 

1.4.1 Основные характеристики  
 

Таблица 1 — Основные характеристики GNOM S7 

Наименование показателя, 

единица измерения 

Значение 

  

Принцип измерения давления Пьезорезистивный — 

Диапазон измерения давления, МПа 0,1…1,4 — 

Предел допускаемой приведенной погреш-
ности измерения давления, 

%, не более 

±1,0 — 

Принцип измерения углового отклонения — Магниторезистивный 

Диапазон измерения угла поворота 
рычага, º 

— 0…360 

Абсолютная погрешность измерения угла 

поворота, º, не более  
— ±2 

Интерфейс беспроводной передачи данных Bluetooth 4.1 

Мощность передатчика (Tx Power), дБм +4 

Максимальное расстояние между датчиком 

и принимающим устройством, м 

15 (при наличии металлических переборок) 

45 (в условиях прямой видимости) 

Интервал передачи данных, с 5 

Срок автономной работы датчика  
от встроенной батареи, лет 

до 5* 

Температурный диапазон, °С -40…+80 

Сертификаты электромагнитной 

совместимости BLE-модуля 

CE 
FCC и IC (см. приложение В), 

TELEC 
BQE 

Степень защиты корпуса от проникновения 

пыли и влаги 
IP 65/67 (IEC 60529:2013) 

Присоединительная резьба М16х1,5 
M22x1,5** 

— 

Масса, кг, не более 0,2 0,3 

Габаритные размеры, мм, не более см.1.4.4 

*  При постоянной температуре окружающей среды +20 °С. 
  В реальных условиях эксплуатации датчика, при колебаниях температуры, срок 

  автономной работы может сокращаться, но гарантировано составляет не менее 2 лет. 

** При использовании переходной гайки монтажного комплекта GNOM МК DDE1. 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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1.4.2 Протокол передачи данных 
 

Датчики GNOM S7 осуществляют беспроводную передачу данных по Технологии S7 без 

установки соединения с принимающим устройством и без подтверждения факта приема 

данных. Данные в виде широковещательных пакетов (Advertising packet) передаются авто-

матически в непрерывном режиме с периодом 5 с. Cтруктура передаваемого пакета данных 

GNOM S7 приведена на рисунке 9. 
 

Служебное поле (AD0) 

(постоянные значения) 

Поле данных (AD1)  

(переменные значения) 

Длина 

данных 

(AD Length) 

 

(1 байт) 

Тип  

данных 

(AD Type) 

 

(1 байт) 

Данные 

(Data) 

 

 

(1 байт) 

Длина 

данных 

(AD Length) 

 

(1 байт) 

Тип 

данных 

(AD Type) 

 

(1 байт) 

Идентификатор 

компании 

(Company ID) 

 

(2 байта) 

Bерсия 

прошивки 

Юнита  

(Soft Ver) 

(1 байт) 

Номер 

PGN 

(PGN) 

 

(2 байта) 

Данные 

PGN 

(PGN Data) 

 

(0…21 байт) 

0x02 0x01 0x06 0xXX 0xFF 0xFFFF 0xXX 0xXXXX … 

 

Рисунок 9 — Cтруктура передаваемого пакета данных GNOM S7 
 

1) Прикладной уровень протокола выходного сообщения датчика GNOM DDE S7 

соответствует Базе данных S6 (см. таблицу 2). 
 

Таблица 2 — Состав данных выходного сообщения GNOM DDE S7 
 

Номер 

поля 
Длина Параметр Название 

Датчик нагрузки на оси PGN 63285 (0xF735) 

1 2 байта SPN 521511 Давление в пневмосистеме, кПа 

2 1 байт SPN 521513 Температура в пневмосистеме, °C 

3 4 байта SPN 521488 Маска неисправностей Юнита (DTCs mask) (см. таблицу 3) 

4 2 байта SPN 5347* Поперечное ускорение. Расширенный диапазон, м/с2 

5 2 байта SPN 5348* Продольное ускорение. Расширенный диапазон, м/с2 

6 2 байта SPN 5349* Вертикальное ускорение. Расширенный диапазон, м/с2 

7 8 байт - Резерв 

* Идет подготовка к реализации. 

 

 

Таблица 3 — Числовые значения маски неисправностей (DTCs Mask) GNOM DDE S7 

Числовое 

значение 
Название неисправности 

1024 Низкий заряд аккумулятора (<10 %) 

33554432 Акселерометр. Система не отвечает либо не настроена 

67108864 Датчик давления. Система не отвечает либо не настроена 

268435456 Датчик температуры. Система не отвечает либо не настроена 

16777216 Устройство работает в производственном режиме* 

* Данное значение не является признаком неисправности датчика, но указывает, 

что его BLE-модуль работает в режиме «Производственный». 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
http://s6.jv-technoton.com/ru/s6.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/pgndetails/63285.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521511.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521513.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521488.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/5347.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/5348.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/5349.html
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Значения SPN выходного сообщения GNOM DDE S7 можно вычислить по формуле (1),  

используя атрибуты из таблицы 4. 

Значение параметра = Содержимое SPN ∙ Множитель (Разрешение) + Смещение  (1) 

Таблица 4 — Атрибуты для вычисления текущих значений параметров (SPN) GNOM DDE S7 

Параметр 
Множитель 

(Разрешение) 
Смещение 

SPN 521511 0.1 0 кПа 

SPN 521513 1 -40 °C 

SPN 5347 0.01 -320 м/с² 

SPN 5348 0.01 -320 м/с² 

SPN 5349 0.01 -320 м/с² 

 

2) Прикладной уровень протокола выходного сообщения датчика GNOM DP S7 

соответствует Базе данных S6 (см. таблицу 5). 
 

Таблица 5 — Состав данных выходного сообщения GNOM DP S7 
 

Номер 

поля 
Длина Параметр Название 

Датчик положения PGN 63304 (0xF748) 

1 2 байта SPN 521469 Угол отклонения, град 

2 1 байт SPN 521457 Температура, °C 

3 4 байта SPN 521488 Маска неисправностей Юнита (DTCs mask) (см. таблицу 6) 

7 14 байт - Резерв 

 

Таблица 6 — Числовые значения маски неисправностей (DTCs Mask) GNOM DP S7 
 

Числовое 

значение 
Название неисправности 

268435456 Датчик температуры. Система не отвечает либо не настроена 

536870912 Датчик положения. Данные отсутствуют или некорректны 

 

Значения SPN выходного сообщения GNOM DP S7 можно вычислить по формуле (1),  

используя атрибуты из таблицы 7. 

Таблица 7 — Атрибуты для вычисления текущих значений параметров (SPN) GNOM DP S7 

Параметр 
Множитель 

(Разрешение) 
Смещение 

SPN 521469 0.1 0 град 

SPN 521457 1 -50 °C 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521511.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521513.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/5347.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/5348.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/5349.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/s6.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/pgndetails/63304.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521469.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521457.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521488.html
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521469.html
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all/spndetails/521457.html
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1.4.3 Совместимость с принимающими устройствами 
 

Датчики GNOM S7 могут использоваться совместно с принимающими устройствами  

(Android-смартфонами/планшетами, Телематическими терминалами либо другими устрой-

ствами регистрации и отображения), которые имеют Bluetooth версии 4.Х и выше. 

Компания Технотон регулярно проводит испытания на совместимость и совместную  

точность производимого оборудования с различными моделями Телематических  

терминалов. 

На сайте https://www.jv-technoton.com/ приведена таблица с актуальным перечнем  

Деклараций о совместимости Телематических терминалов различных производителей с  

датчиками GNOM S7 и другим оборудованием компании Технотон. 

Рекомендации по беспроводному подключению датчиков GNOM S7 к Телематическим  

терминалам можно получить по запросу в службу технической поддержки Технотон  

на E-mail support@jv-technoton.com. 
 

РЕКОМЕНДАЦИЯ: Наилучшую совместимость с беспроводными датчиками 

нагрузки на оси GNOM S7 при работе по Технологии S7 обеспечивает телематиче-

ский шлюз CANUp 27 Pro. Порядок подключения к шлюзу беспроводных Юнитов  

см. в руководстве по эксплуатации CANUp 27. 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/
https://www.jv-technoton.com/ru/sovmestimost/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/podderzhka/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
mailto:support@jv-technoton.com
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/can_up/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://docs.jv-technoton.com/rus/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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1.4.4 Габаритные размеры 
 

 

Рисунок 10 — Габаритные размеры GNOM DDE S7 

 

 
 

Рисунок 11 — Габаритные размеры GNOM DP S7 
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2 Установка 
 

В данной главе приведены основные рекомендации по установке датчиков GNOM S7 
 

ВНИМАНИЕ: Для обеспечения правильного функционирования датчиков GNOM S7 

их установка должна осуществляться сертифицированными специалистами, про-

шедшими фирменное обучение. 

При установке датчиков необходимо соблюдать правила техники безопасности при 

проведении ремонтных работ на автомобильной технике, а также требования  

техники безопасности, установленные на конкретном предприятии. 

 
 

2.1 Внешний осмотр перед началом работ 
 

Перед установкой следует осмотреть GNOM S7 на предмет возможных дефектов, возникших 

при перевозке, хранении либо неаккуратном обращении. 

 

При обнаружении дефектов следует обратиться к поставщику продукта. 

 

 

 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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2.2 Оценка состояния транспортного средства 
 

До начала установки датчика GNOM S7 следует оценить состояние оснащаемого  

ТС и сделать вывод о возможности проведения монтажных работ. 
 

В ходе оценки состояния ТС необходимо проверить: 

• элементы контура пневматической подвески ТС на предмет отсутствия повреждений 

и утечек воздуха (при установке GNOM DDE S7); 

• техническое состояние элементов рессорной подвески ТС на предмет отсутствия не-

исправностей и дефектов (при установке GNOM DP S7). 
 

В случае несоответствия ТС указанным выше требованиям, его владелец должен  

устранить имеющиеся неисправности до начала работ по монтажу GNOM S7. 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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2.3 Монтаж GNOM DDE S7 
 

2.3.1 Общие указания 

 

Для установки GNOM DDE S7 на автомобиль потребуются:  
 

• датчик давления GNOM DDE S7; 

• монтажный комплект: GNOM MK DDE1 (см. комплект поставки) или GNOM MK DDE2 

(приобретается отдельно); 

• ручной автослесарный инструмент (наборы накидных ключей, торцевых головок,  

отверток). 

 

ВНИМАНИЕ — РАБОТА С ВЫСОКИМ ДАВЛЕНИЕМ! 

1) Монтаж GNOM DDE S7 должен осуществляться специалистами, имеющими  

допуск к проведению работ на оборудовании высокого давления. 

2) При установке GNOM DDE необходимо соблюдать правила техники безопасности 

при проведении ремонтных работ на автотракторной технике, а также требования 

техники безопасности, установленные на предприятии. 

3) До начала работ по монтажу GNOM DDE S7 следует перевести пневмоподвеску 

ТС в сервисный режим и полностью стравить давление в контуре пневмосети! 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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2.3.2 Правила выполнения монтажных работ 

 

При установке GNOM DDE S7 следует выполнять следующие правила выполнения  

монтажных работ на автомобильном пневмооборудовании: 

 

• Монтаж трубопроводов, имеющих трещины, разрывы и вмятины, а также  

дефекты резьбы соединений, не допускается. 

• Не допускается производить подтягивание болтов, гаек и других соединений на 

находящихся под давлением элементах пневмоподвески. 

• Подгибка трубопровода в месте монтажа и на присоединенном пневмоустройстве не 

допускается. 

• При соединении трубопроводов необходимо следить за чистотой внутренних поло-

стей элементов пневмолиний. 

• Закрепление трубопроводов должно быть надежным, без напряжений и иметь не-

большой запас для компенсации температурных изменений длины. 

• Максимальный допустимый момент затяжки фитингов крепления пластиковых трубок 

подвода воздуха 60 Нм. 
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2.3.3 Выбор места установки и схемы монтажа 

 
В зависимости от конструктивных особенностей пневмоподвески различных ТС и доступа 

для проведения монтажных работ, возможны следующие места установки и варианты схем 
монтажа GNOM DDE S7: 
 

1) Наиболее просто датчик может быть установлен в штатное отверстие магистрали 

подвода воздуха в подушке пневмоподвески ТС. Здесь датчик следует устанавливать 

вместо болта-заглушки (см. рисунок 12) под резьбу M16x1,5 либо через переходную гайку 

M22x1,5 из монтажного комплекта GNOM MK DDE1 (см. комплект поставки) согласно  

монтажной схеме 1 (см. рисунок 13). 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Рисунок 12 — Пример места установки GNOM DDE S7 в подушку пневмоподвески ТС 

 
 

Рисунок 13 — Порядок установки GNOM DDE S7 nо монтажной схеме 1 

 

2) При использовании штуцера-переходника (тройника–разветвителя) из монтажного ком-

плекта GNOM MK DDE2 для установки датчика подходит любое удобное для выполнения 

монтажных работ место соединения магистралей подвода воздуха  

пневмоподвески ТС. 

Можно установить датчик в разрез магистрали подвода воздуха пневмоподвески ТС 

с применением трубки Ø=8 мм согласно монтажной схеме 3 (см. рисунок 14). 

 

Рисунок 14 — Порядок монтажа GNOM DDE S7 по монтажной схеме 3 

Болт-заглушка 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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3) Можно установить датчик в месте монтажа трубки Ø=8 мм согласно монтажной 

схеме 4 (см. рисунок 15). 

 
 

Рисунок 15 — Порядок монтажа GNOM DDE S7 по монтажной схеме 4 

4) Можно установить GNOM DDE S7 в отверстие М22x1,5 с продолжением пневмосети в 

соответствии с монтажной схемой 2 (см. рисунок 16). 

 

 
 

Рисунок 16 — Порядок монтажа GNOM DDE S7 по монтажной схеме 2 

Фотографии с примерами установки датчиков нагрузки на оси GNOM можно найти на сайте 

https://www.jv-technoton.com/ в разделе Галерея установок оборудования Технотон. 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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2.4 Монтаж GNOM DP S7 
 

2.4.1 Общие указания 

 

ВНИМАНИЕ: Во время установки GNOM DP S7 необходимо соблюдать правила тех-

ники безопасности при проведении ремонтных работ на автотракторной технике, а 

также требования техники безопасности, установленные на предприятии. 
 

Для установки GNOM DP S7 на автомобиль потребуется:  
 

• датчик перемещения GNOM DP S7; 

• монтажный комплект (приобретается отдельно): 

- GNOM MK DP universal — для установки датчика на трехосные ТС; 

- GNOM MK DP 1-axle — для установки датчика на двухосные ТС; 

• дополнительные крепежные пластины для датчика и элементов монтажного  

комплекта (см. рисунок 17) из стали толщиной не менее 4 мм, изготавливаемые 

отдельно по эскизным чертежам, составленным специалистом-установщиком; 

• ручной автослесарный инструмент (наборы накидных ключей, торцевых головок,  

отверток); 

• рулетка. 

 
 

Рисунок 17 — Примеры дополнительных крепежных пластин для датчика 

и элементов монтажного комплекта 

 

ВАЖНО: 

1) При установке дополнительных крепежных пластин на шасси ТС  

запрещается производить сверление автомобильной рамы и элементов  

трансмиссии! 

2) Для установки крепежных пластин допускается использование точеч-

ной сварки при отсутствии на раме и оси ТС подходящих штатных отверстий и 

мест, позволяющих установить крепежные пластины с помощью болтов. 
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2.4.2 Выбор места установки и порядок монтажа датчика 

 

ВНИМАНИЕ: Решение о месте установки GNOM DP S7 и применяемой схеме мон-

тажа принимает специалист-установщик, исходя из конструктивных особенностей 

устройства подвески конкретной машины. 

1) Место для установки датчика GNOM DP S7 следует выбирать на продольной линии сим-

метрии ТС, между колесами контролируемой оси, в центре поперечной балки автомобиль-

ной рамы (см. рисунок 18). 

 
 

Рисунок 18 — Выбор места установки GNOM DP S7 для контроля нагрузки на ось ТС 

Место крепления GNOM DP S7 на автомобильной раме должно находиться как можно  

ближе к контролируемой оси ТС для обеспечения правильной установки упругого элемента, 

рычага и тяги монтажного комплекта. 

Все перечисленные элементы монтажного комплекта должны находиться в одной плоскости 

и не должны иметь изгибов (см. рисунок 19). 

Место крепления упругого элемента на оси ТС должно быть как можно ближе к продольной 

линии симметрии ТС. Это снизит влияние на показания датчика кренов и изменений хода 

подвески при попаданиях колес ТС на неровности дороги. 
 

                  
 
 

 

 

Рисунок 19 — Пример места крепления GNOM DP S7 для контроля 

нагрузки на ось полуприцепа 

Место установки GNOM DP S7 

Продольная 

линия симметрии ТС  

GNOM DP S7 

Тяга  

Упругий элемент 

Рычаг 

Поперечная 
балка рамы 

 

Контролируемая ось 
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2) Подбор длины рычага (L) и высоты тяги (H) монтажного комплекта осуществляется экс-

периментальным путем, непосредственно на оснащаемом ТС. Диапазон изменения угла по-

ворота рычага установленного GNOM DP S7 должен охватывать весь рабочий ход подвески 

ТС () (см. рисунок 20). 
 

 
 

 
 

Рисунок 20 — Определение рабочего хода подвески ТС 

Первичную регулировку высоты тяги (H) и длины рычага (L) (см. рисунок 21)  

следует производить на полностью разгруженном ТС. 
 

 

Длину рычага (L) можно рассчитать по формуле (1) 
 

L=0,8 мм (1) 

 

где =1-2, мм — рабочий ход подвески, который определяется по измеренным с  

помощью рулетки значениям: 

1 – расстояния от рамы до контролируемой оси при полностью разгруженном ТС, мм; 

2 – расстояния от рамы до контролируемой оси при максимально загруженном ТС, мм. 
 

Окончательную корректировку высоты тяги (H) и длины рычага (L) производите на макси-

мально загруженном ТС. Для чего зафиксируйте муфты тяги хомутами, проверьте положе-

ние рычага и при необходимости немного подрегулируйте высоту тяги (H) и длину  

рычага (L). 
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Рисунок 21 — Подбор длины рычага и высоты тяги монтажного комплекта 

при монтаже датчика GNOM DP S7 

 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ: При монтаже GNOM DP S7 нельзя допускать механической 

деформации (изгиба) поворотного рычага датчика, а также рычага и тяги  

монтажного комплекта. 
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2.4.3 Этапы установки датчика по типовой схеме для двухосного ТС 

 

 
 

Рисунок 22 — Этапы установки GNOM DP S7 по типовой схеме для двухосного ТС 

РЕКОМЕНДАЦИИ: 

1) Крепежную пластину для упругого элемента монтажного комплекта  

GNOM MK DP 1-axle можно привинтить к заднему мосту ТС с использованием штат-

ных болтов. 

2) Крепежную пластину для датчика можно приварить к раме ТС с использованием 

точечной сварки. 

3) Для исключения перекидывания рычага датчика на 180 градусов при попадании 

колес контролируемой оси ТС на неровности дороги, можно использовать крепеж-

ную пластину с ограничителями угла поворота рычага датчика. 
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2.4.4 Этапы установки датчика по типовой схеме для трехосного ТС 
 

 
 

Рисунок 23 — Этапы установки GNOM DP S7 по типовой схеме для трехосного ТС 
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РЕКОМЕНДАЦИИ: 

1) Крепежные пластины для крепления штанг монтажного комплекта  

GNOM MK DP universal можно привинтить к мостам задней тележки с использова-

нием штатных болтов. 

2) Крепежную пластину для датчика GNOM DP S7 можно установить с использова-

нием технологических отверстий в раме ТС между осями задней тележки. При от-

сутствии в раме ТС технологических отверстий, крепежную пластину следует при-

варить точечной сваркой в том же месте. 

 

Фотографии с примерами установки датчиков нагрузки на оси GNOM можно найти на сайте 

https://www.jv-technoton.com/ в разделе Галерея установок оборудования Технотон. 
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2.5 Беспроводной вывод показаний датчика на Android-

устройство 
 

Для беспроводного мониторинга показаний GNOM S7 по Технологии S7 предварительно 

установите на ваш смартфон/планшет мобильное приложение Axle Load Monitor 

из Google Play (поисковой запрос «Technoton») и оформите на него подписку. 
 

ВАЖНО: 

1) При работе с приложением Axle Load Monitor для исключения сбоев по линии 

связи между GNOM S7 и Android-устройством, необходимо убедиться, что вблизи 

рабочего места отсутствуют источники электромагнитных помех (радиотелефоны, 

передатчики видеосигнала и другие беспроводные устройства, работающие в диа-

пазонах 2,4 или 5 ГГц, мощные трансформаторы и коммутационное оборудование, 

сварочное оборудование, высоковольтные линии и т.п.). 

2) Максимально допустимое расстояние между GNOM S7 и Android-устройством за-

висит от качества Bluetooth Android-устройства. Для обеспечения бесперебойной 

передачи данных не рекомендуется, чтобы указанное расстояние превышало  

15 м. 

 

ВНИМАНИЕ: Деактуализировано описание мобильного приложения Axle Load 

Monitor, приведенное в настоящем руководстве по эксплуатации. 

Взамен выпущено отдельное руководство пользователя мобильного приложения 

Монитор Нагрузки на Оси. Документ доступен для скачивания в документ-центре 

Технотон. 
 

2.5.1 Активация BLE-модуля 
 

ВНИМАНИЕ: Вывод показаний GNOM S7 на Android-устройство возможен только 

после активации BLE-модуля датчика! 

 

Датчики GNOM S7 имеют следующие режимы работы, определяемые статусом их BLE-модуля: 
 

• «Хранения» — в этом режиме датчик находится с момента выпуска из производ-

ства. BLE-модуль GNOM S7 неактивен, передача данных полностью отсутствует. 

 

• «Производственный» — в этом режиме BLE-модуль GNOM S7 активируется для 

передачи данных только на время тестирования датчика либо для проверки его ра-

ботоспособности с помощью приложения Axle Load Monitor. 

Для активации данного режима необходимо на 2…7 с приложить магнитный ключ  

из комплекта поставки к соответствующей области корпуса датчика (см. рисунок 24). 

По истечении 8 ч, либо после повторного прикладывания магнитного ключа на  

2…7 с к указанной области, BLE-модуль GNOM S7 вновь возвращается в неактивное 

состояние. 

 

• «Рабочий» — этот режим включают после установки GNOM S7 на ТС. В «Рабочем» 

режиме BLE-модуль активируется окончательно, без возможности возвращения в не-

активное состояние. GNOM S7 готов для передачи данных по Технологии S7 на весь 

срок эксплуатации. 

Для активации «Рабочего» режима необходимо приложить магнитный ключ на 

30…40 с к указанной на рисунке 24 области корпуса датчика. 
 

  

https://play.google.com/store/search?q=technoton&c=apps
https://support.google.com/googleplay/answer/2476088
https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://docs.jv-technoton.com/rus
https://docs.jv-technoton.com/rus
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a) для GNOM DDE S7 б) для GNOM DP S7 

 

Рисунок 24 — Активация BLE-модуля 
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2.5.2 Установление связи между датчиком и Android-устройством 

 

Запустите мобильное приложение Axle Load Monitor ярлыком  из главного меню 

Android-устройства. 

GNOM S7 готов к работе с приложением с момента активации BLE-модуля (включения  

режима «Рабочий»/«Производственный»). 

Axle Load Monitor сразу после запуска предложит разрешить включение Bluetooth Android-

устройства (см. рисунок 25 а). После включения Bluetooth приложение произведет поиск и 

обнаружение активных датчиков GNOM S7 (см. рисунок 25 б). Каждый обнаруженный  

датчик автоматически вносится приложением в список доступных устройств с отображением 

следующей информации (см. рисунок 25 в): 

• заводского номера (1); 

• MAC-адреса BLE-модуля (2); 

• уровня принимаемого сигнала (RSSI) (3); 

• времени приема последнего сообщения (4). 

Для выбора требуемого датчика из списка доступных устройств нажмите строку с его  

заводским номером. 
 

                                       

а) предложение разрешить 

Bluetooth-соединение 

б) поиск устройств для 

соединения 

в) выбор из списка доступных 

устройств датчика для  
мониторинга показаний 

 

Рисунок 25 — Установление связи между GNOM S7 и Android-устройством 

с помощью приложения Axle Load Monitor 
 

При работе с GNOM S7 значения сигналов времени приема последнего сообщения от  

датчика в приложении Axle Load Monitor соответствуют таблице 8. 
 

Таблица 8 — Значения сигналов индикатора времени приема последнего сообщения GNOM S7 

Вид сигнала Цвет сигнала Значение сигнала 

 
Зеленый 

С момента приема последнего сообщения  

от датчика прошло менее 20 с 

 
Желтый 

С момента приема последнего сообщения  

от датчика прошло 20…40 с 

 
Оранжевый 

С момента приема последнего сообщения  
от датчика прошло 40…60 с 

 
Красный 

С момента приема последнего сообщения  
от датчика прошло более 1 мин 

 

Нажмите строку 

1 

2 

4 

Нажмите 

кнопку 

3 
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2.5.3 Интерфейс приложения Axle Load Monitor 

 

Интерфейс приложения Axle Load Monitor состоит из области Информации и настройки и 

Панели инструментов (см. рисунок 26). 
 

     
 

 

 

Рисунок 26 — Интерфейс мобильного приложения Axle Load Monitor 

 

В области Информации и настройки отображаются текущие показания датчика, а также 

настройки его Функциональных модулей (ФМ). 
 

В Панели инструментов имеются следующие элементы для работы с мобильным  

приложением: 
 

 

 

значок для вызова Меню настроек (выбор языка  

интерфейса, справка и сведения о программе); 

 

кнопка для выбора операций с Профилем датчика; 

 

наименование выбранного ФМ датчика; 

 

значок для вызова Меню навигации (выбор ФМ датчика, 

мониторинг показаний нагрузки на оси, составление тарировоч-

ной таблицы, диагностирование неисправностей и др.). 
 

При работе с GNOM S7 приложение Axle Load Monitor оперирует данными (PGN и SPN) из 

Базы данных S6. 

 

Область 

Информации 

и настройки 

Панель 

инструментов 

Меню навигации 

Меню 

настроек 
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2.5.4 Операции с профилем датчика 

 

Профиль представляет совокупность PGN (паспортных данных и настроек  

Функциональных модулей датчика GNOM S7). 
 
 

Для совершения операций с профилем GNOM S7 служит меню Профиль, открываемое 

нажатием соответствующей кнопки на Панели инструментов (рисунок 27). 
 

Меню Профиль содержит следующие варианты операций: 
 

•  — используется для загрузки профиля датчика, сохра-

ненного ранее в память Android-устройства. В окне загрузки файла необходимо 

найти и выбрать файл профиля (GNOM_S7_*.prf7); 

•  — используется для сохранения измененных настроек 

профиля датчика в память Android-устройства; 

•  — используется для загрузки профиля датчика со  

стандартными настройками. 
 

 

 
 

 

Рисунок 27 — Вид меню Профиль в мобильном приложении Axle Load Monitor 

ВАЖНО: Все изменения настроек, произведенные в приложении Axle Load Monitor, 

не записываются в датчик, а автоматически сохраняются только в памяти Android-

устройства в файле, расположенном в папке установки приложения: 

\Axle Load Monitor\GNOM_S7_*.prf7. 

 

Примечание — При необходимости можно сохранить файл профиля датчика под именем, 

отличным от автоматически заданного. Однако, это делать не рекомендуется, поскольку  

приложение Axle Load Monitor не сможет автоматически найти требуемый профиль при уста-

новлении связи с датчиком. 

 

 

 

* Заводской номер датчика. 
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2.5.5 Тарировка измерительной системы 
 

ВАЖНО: Для корректного мониторинга показаний датчиков GNOM S7 с помощью 

Android-устройства, обязательно предварительное проведение процедуры  

тарировки измерительной системы! 

В ходе процедуры тарировки для каждого установленного датчика GNOM S7 составляют  

тарировочную таблицу, определяющую зависимость давления воздуха в контуре  

пневмоподвески (измеренного GNOM DDE S7) либо угла отклонения рычага (измеренного 

GNOM DP S7) от различных значений нагрузки на ось (массы груза). 

С помощью тарировочной таблицы, записанной в память Android-устройства, приложение 

Axle Load Monitor производит вычисление текущего значения нагрузки на ось (массы груза). 
 

В зависимости от целей мониторинга осуществляют следующие виды тарировки: 
 

1) «Мониторинг нагрузки на оси ТС» — отдельно взвешивают каждую контролируемую 

ось ТС (независимо от количества установленных датчиков GNOM S7), и определяют зави-

симость показаний каждого датчика GNOM S7 от различных значений нагрузки на оси. 

Для определения значений осевой нагрузки в точках тарировочной таблицы используют 

специальные весы для поосного взвешивания автомобилей. 

2) «Мониторинг массы ТС» — устанавливают зависимость показаний GNOM S7 при 

различных значениях массы ТС. Для определения массы ТС в точках тарировочной таблицы 

используют специальные автомобильные весы с полным заездом ТС на платформу. 

Для повышения точности измерения массы груза на одно ТС рекомендуется устанавливать 

по два датчика GNOM S7: для автопоезда — на заднюю ось (тележку) тягача и на ось  

(тележку) полуприцепа. Для обычного грузовика — на переднюю и самую заднюю оси. Про-

цесс тарировки при этом для каждой из контролируемых осей идентичен. 
 

ВАЖНО: При тарировке измерительной системы необходимо: 

1) Загрузку ТС проводить, руководствуясь общими правилами техники безопасно-

сти, а также правилами погрузки/разгрузки, размещения и крепления автомобиль-

ных грузов, установленными на конкретном автопредприятии. 

2) Дискретный груз размещать на грузовой платформе ТС «спереди-назад», как 

можно более равномерно распределяя его по всей площади. Наиболее точные дан-

ные при определения массы груза можно получить при использовании насыпных 

либо жидких грузов. 
 

Тарировку можно проводить одним из следующих методов: 

1) Методом погрузки мерных грузов. 

При этом массу груза рассчитывают по формуле (2) 

Масса груза=Суммарная масса загруженных мерных грузов (2) 
 

2) Методом взвешивания 

• наиболее нагруженной оси ТС с грузом неизвестной массы; 

при таком методе тарировки система не может быть использована для контроля  

массы груза. 

• всего ТС с грузом неизвестной массы; 

при этом массу груза рассчитывают по формуле (3) 

Масса груза=Масса загруженного ТС–Масса пустого ТС (3) 
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Тарировочную таблицу составляют и записывают в память конкретного Android-устройства 

в приложении Axle Load Monitor (подменю ФМ Датчик нагрузки на ось (для GNOM DDE 

S7) либо подменю ФМ Датчик положения (для GNOM DP S7), вкладка TT)  

(см. рисунок 28). 
 

ВНИМАНИЕ: В случае замены Android-устройства, необходимо перенести в его па-

мять профиль требуемого датчика (см. 2.5.4) либо заново повторить процедуру 

тарировки измерительной системы. 
 

Выберите из списка доступных устройств требуемый GNOM S7 (см. 2.5.2). 

Тарировочные точки заносятся в виде таблицы соответствия текущих показаний давления 

в контуре пневмоподвески ТС (столбец Давление, кПа для GNOM DDE S7) либо угла от-

клонения рычага (столбец Угл. откл., град для GNOM DP S7) нагрузке на ось ТС  

(столбец Нагр. на ось, т). 

• Для добавления строк в таблицу тарировки нажимайте кнопку . При догрузке  

груза в кузов ТС, слева от этой кнопки отображается текущее значение показаний 

датчика. При нажатии кнопки это значение автоматически заносится в следующую 

строку. 
 

• После ввода, новая строка автоматически отсортировывается и перемещается в по-

рядке возрастания показаний датчика. Для удаления строки, выделите ее и нажмите 

кнопку . 

Кнопка  служит для очистки всех введенных строк тарировочной таблицы. 

• Нажатием кнопки  тарировочную таблицу можно сохранить в виде файла 

*.ttr7 в память Android-устройства. 

• Для загрузки записанного ранее файла тарировочной таблицы (например, в  

случае замены датчика) нажмите кнопку . 

• По завершении формирования тарировочной таблицы, сохраните в память Android-

устройства изменения профиля датчика. 

• Тарировка измерительной системы завершена. 
 

ВНИМАНИЕ: 

1) Точки тарировочной таблицы выбирать в диапазоне от минимальной нагрузки 

на ось (отсутствии загрузки ТС) до максимально возможной (наибольшей 

загруженности ТС). 

2) Количество тарировочных точек пропорционально точности измерения нагрузки 

на ось Рекомендуемое количество тарировочных точек — 2…6 шт. Максимально в 

приложении Axle Load Monitor можно записать до 30 точек. 

Как минимум, тарировочная таблица должна содержать две точки: 

«ТС полностью без груза» и «ТС с максимальной загрузкой». 

3) Максимально возможное значение нагрузки на ось в тарировочной точке — 655 тонн. 

4) При вводе точек тарировочной таблицы следует иметь в виду, что приложение 

Axle Load Monitor отображает данные с временным интервалом не менее 10 с. 
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a) для GNOM DDE S7 б) для GNOM DP S7 

Рисунок 28 — Пример составления тарировочной таблицы в мобильном 

приложении Axle Load Monitor 
 

 

ВАЖНО: При использовании GNOM S7 в составе Телематической системы  

вычисление нагрузки на ось производится программным обеспечением (ПО)  

Сервера (например, ORF 4). В данном случае все точки сформированной тариро-

вочной таблицы необходимо внести согласно эксплуатационной документации в со-

ответствующие настройки ПО Сервера. 

 

Текущие  

показания 

давления 

 

Текущие  

показания 

угла отклонения 
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Установка / Беспроводной вывод показаний датчика на Android-устройство / Адаптация показаний для конкретных условий эксплуатации 
 

 

Датчики нагрузки на оси GNOM S7. Руководство по эксплуатации. Версия 2.2 

© Технотон, 2025 43 

2.5.6 Адаптация показаний для конкретных условий эксплуатации 

 

Для мониторинга с помощью Android-устройства текущей загруженности ТС, с целью выяв-

ления его перегруза/недогруза, в приложении Axle Load Monitor можно задать границы ре-

жимов загрузки ТС. Эти режимы определяются приложением в зависимости от показаний 

нагрузки на оси (массы груза). 

Чтобы задать границы режимов загрузки выберите требуемый датчик GNOM S7 из списка 

доступных устройств (см. 2.5.2). 

ВАЖНО: Мониторинг режимов загрузки ТС возможен только после записи в  

профиль выбранного датчика GNOM S7 тарировочной таблицы (см. 2.5.5). 

В соответствующих полях вкладки Настройки (см. рисунок 29), подменю ФМ Датчик 

нагрузки на ось (для GNOM DDE S7) либо подменю ФМ Датчик положения  

(для GNOM DP S7), введите граничные значения нагрузки на ось (массы груза) ТС между 

следующими режимами загрузки: 

• «Пустой» / «Оптимальная»; 

• «Оптимальная» / «Максимальная»; 

• «Максимальная» / «Перегрузка». 

Значения нагрузки на ось (массы груза) для соответствующих режимов применительно к 

конкретному ТС можно определить практическим путем либо найти в документации ТС. 

 
 

Рисунок 29 — Пример настройки границ режимов загрузки ТС 

в мобильном приложении Axle Load Monitor 

 

 

Поля для ввода  

граничных значений 

режимов загрузки ТС 
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2.6 Мониторинг показаний в приложении Axle Load Monitor 
 

Для мониторинга текущих показаний датчика с помощью приложения Axle Load Monitor 

выберите из списка доступных устройств требуемый датчик (см. 2.5.2) и войдите во вкладку 

Данные (подменю ФМ Датчик нагрузки на ось (для GNOM DDE S7) либо подменю ФМ 

Датчик положения (для GNOM DP S7) (см. рисунок 30 а, б). 
 

ВАЖНО: Мониторинг показаний GNOM S7 с помощью приложения Axle Load Monitor 

возможен только после записи в профиль выбранного датчика тарировочной таблицы 

(см. 2.5.5). 

 

                                            
 

a) пример для GNOM DDE S7 б) пример для GNOM DP S7 в) пример логирования 

текущих Параметров 

Рисунок 30 — Мониторинг показаний датчиков в мобильном приложении Axle Load Monitor 
 

Пользователь с помощью приложения Axle Load Monitor может на дисплее Android-

устройства в реальном времени осуществлять мониторинг следующих Параметров: 

• давления сжатого воздуха в пневматической системе (только для GNOM DDE S7); 

• угла отклонения поворотного рычага датчика (только для GNOM DP S7); 

• нагрузки на ось либо массы ТС (в зависимости от вида тарировки); 

• режима загрузки ТС («Пустой» / «Оптимальная» / «Максимальная» / «Перегрузка»); 

• температуры окружающей среды. 

Для анализа показаний можно включить в поле Вкл., вкладка Лог (подменю ФМ Датчик 

нагрузки на ось (для GNOM DDE S7) либо подменю ФМ Датчик положения (для GNOM 

DP S7)) регистрацию (логирование) текущих значений измеренных датчиком Параметров 

(см. рисунок 30 в) с их записью в лог-файл (*.txt). 

Максимальное количество отображаемых на дисплее контрольных точек — 200 шт.  

Количество точек, записываемых в лог-файл — не ограничено. 

Поле Прокрутка служит для отображения каждой добавляемой строки Параметров в  

нижней части вкладки Лог. 

Для очистки списка всех зарегистрированных при логировании контрольных точек служит  

кнопка . 

Записанные лог-файлы автоматически размещаются в папке установки приложения в па-

мяти Android-устройства (\Axle Load Monitor\Log). Название лог-файла также 

формируется автоматически и содержит заводской номер датчика, текущую дату и время 

начала записи данных. 

Отображение 

текущих 

Параметров 
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Помимо мониоринга показаний основного датчика (т.е. GNOM S7, с которым установлено 

соединение согласно 2.5.2), в подменю ФМ Нагрузка на оси можно сформировать список  

дополнительных датчиков для мониторинга показаний (до 9 шт. доступных GNOM S7 любой 

модели). Данная функция приложения Axle Load Monitor актуальна, если на одном ТС уста-

новлено несколько датчиков разных моделей (GNOM DDE S7 и GNOM DP S7). 

В списке дополнительных датчиков для каждого датчика отображаются следующие  

Параметры (см. рисунок 31 а): 

• заводской номер; 

• имя файла профиля; 

• времени приема последнего сообщения; 

• нагрузка на ось. 

В нижней части окна ФМ Нагрузка на оси отображаются показания нагрузки на ось ос-

новного датчика, а также суммарные показания нагрузки на оси ТС основного и всех до-

полнительных датчиков. 

Для операций с дополнительным датчиком служит меню, вызываемое нажатием на строку 

с номером требуемого датчика. С помощью меню при необходимости можно заменить либо 

переименовать профиль выбранного датчика, либо удалить датчик из списка  

(см. рисунок 31 б). 
 

ВАЖНО: Требования для корректного мониторинга показаний: 

1) В профиль каждого датчика должна быть записана соответствующая  

тарировочная таблица (см. 2.5.5). 

2) Файлы профилей должны быть сохранены в памяти Android-устройства в папке  

установки приложения Axle Load Monitor. 

3) Файлы профилей нельзя сохранять под именем, отличным от заданного по умолча-

нию. Поскольку тогда приложение Axle Load Monitor не сможет автоматически найти 

требуемый профиль при установлении связи с датчиком. 

4) Для использования сформированного списка дополнительных датчиков в дальней-

шем, требуется сохранить измененный профиль основного датчика. 
 

                                           

а) пример отображения показаний 
в окне ФМ Нагрузка на оси 

 б) меню для операций с 
дополнительным датчиком 

 

Рисунок 31 — Мониторинг показаний одновременно нескольких датчиков 

в мобильном приложении Axle Load Monitor 

 

 

Список дополнительных 
датчиков 

Показания основного 
датчика 

Суммарные показания 
основного и дополнительных 
датчиков 

Панель инструментов для 

добавления, поиска и  
удаления дополнительных 
датчиков 
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2.7 Проверка точности измерений 
 

Для определения точности измерений установленного на автомобиль GNOM S7, рекоменду-

ется провести контрольные испытания, цель которых — определение  

приведенной погрешности измерения нагрузки на ось ТС. 

Для определения точности измерения нагрузки на ось рекомендуется использовать метод 

взвешивания на автомобильных весах наиболее нагруженной оси ТС при грузе  

неизвестной массы. 

Методика контрольных испытаний: 

1) Разместить груз (не менее 1/2 от максимально допустимой массы груза) в кузове  

автомобиля. При этом груз должен быть равномерно распределен вдоль  

продольной оси кузова. 

2) Взвесить нагруженную ось и внести измеренное значение в протокол испытаний. 

3) Произвести контрольную выгрузку из кузова автомобиля части груза (не менее 1/4 

от максимально допустимой массы груза). 

4) Взвесить нагруженную ось и внести измеренное значение в протокол испытаний. 

5) Произвести контрольную загрузку в кузов автомобиля выгруженной ранее части 

груза. 

6) Взвесить нагруженную ось и внести измеренное значение в протокол испытаний. 

7) Рассчитать и внести в протокол испытаний приведенные погрешности измерения 

нагрузки на ось при загрузке и разгрузке груза. 
 

Образец Протокола контрольных испытаний и формулы для расчета погрешностей  

приведены в приложении Б. 

 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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2.8 Диагностирование неисправностей 
 

Для контроля качества работы GNOM S7 в правой нижней части окна приложения  

Axle Load Monitor постоянно отображается индикатор активных неисправностей  

датчика (см. таблицу 9). 

Таблица 9 – Значения сигналов индикатора активных неисправностей GNOM S7 

Вид сигнала Цвет сигнала Значение сигнала 

 
Зеленый 

Отсутствие активных неисправностей 

датчика 

 

Красный 

Наличие активных неисправностей датчика, 

согласно таблице 3 (для GNOM DDE S7) либо  

таблице 6 (для GNOM DP S7)) 

 

При наличии активных неисправностей датчика в поле Неисправности Юнита  

(подменю ФМ Самодиагностика) отображается название неисправности, а при отсутствии 

активных неисправностей — отображается сообщение «Неисправности отсутствуют»  

(см. рисунок 32). 

 
 

Рисунок 32 — Контроль качества работы GNOM S7 в приложении Axle Load Monitor 

 

 

 

 

 

Поле для отображения 

перечня активных 

неисправностей датчика 

Индикатор активных 

неисправностей датчика 
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3 Аксессуары 

Компания Технотон предлагает приобрести качественные аксессуары для установки и 

эксплуатации датчиков GNOM S7. 

 

3.1 Монтажный комплект GNOM MK DDE2 
Монтажный комплект GNOM MK DDE2 предназначен для установки датчика GNOM DDE S7 в 

контур пневмоподвески ТС в соответствии с монтажными схемами 2/3/4 (см. 2.3.3). 
 

В GNOM MK DDE2 (см. рисунок 33) используются только качественные комплектующие, 

предназначенные для применения в пневмосистеме транспортных средств. 
 

ВНИМАНИЕ: Производитель оставляет за собой право вносить изменения в состав 

GNOM МК DDE2, а также заменять комплектующие на аналогичные без уведомления 

покупателя. 

 
 

 

  
 
 

 
 

1 Конусная муфта - 2 шт.; 

2 Штуцер-переходник - 1 шт.; 
3 Ниппель - 2 шт.; 

4 Трубка Ø=8 мм - 1 шт.; 
5 Уплотнительное кольцо - 2 шт.; 

6 Уплотнительное кольцо - 1 шт.; 
7 Накидная гайка - 2 шт.; 

8 Шайба 16 - 1 шт.; 
9 Монтажная пластина - 1 шт.; 

10 Винт М6x8 - 2 шт.; 
11 Винт-саморез 6,3х13 - 2 шт.; 

12 Болт М6х20 - 2 шт.; 
13 Гайка М6 - 2 шт.; 

14 Шайба М6 - 2 шт. 
 

Рисунок 33 — Состав монтажного комплекта GNOM MK DDE2 
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12 

11 
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3.2 Монтажный комплект GNOM MK DP universal 
 

Монтажный комплект GNOM MK DP universal (далее — GNOM MK DP universal) предназна-

чен для установки GNOM DP S7 на двухосные и трехосные автомобили, оборудованные рес-

сорной подвеской. Состав GNOM MK DP universal приведен на рисунке 34. 
 

В GNOM MK DP universal используются только качественные комплектующие, предназна-

ченные для монтажа на транспортные средства. 

 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 
 

 

 
 

 
 

1 Рычаг - 1 шт.; 
2 Втулка - 1 шт.; 

3 Штанга - 2 шт.; 
4 Болт М6x25 - 2 шт.; 

5 Болт М8x50 - 6 шт.; 
6 Болт М8x80 - 2 шт.; 

7 Гайка М6 - 2 шт.; 
8 Гайка М8 - 10 шт.; 

9 Шайба пружинная М6 - 4 шт.; 
10 Шайба пружинная М8 - 19 шт.; 

11 Шайба М8 - 2 шт.; 

12 Муфта тяги - 3 шт.; 
13 Ось упругого элемента - 2 шт.; 

14 Тяга регулятора - 1 шт.; 
15 Тяга регулятора угловая - 1 шт.; 

16 Упругий элемент - 1 шт.; 
17 Хомут - 4 шт.; 

18 Шплинт - 2 шт.; 
19 Болт М12x35 - 1 шт.; 

20 Шайба пружинная М12 - 1 шт. 
 

Рисунок 34 — Состав монтажного комплекта GNOM MK DP universal 

 

ВНИМАНИЕ: Производитель оставляет за собой право вносить изменения в состав 

GNOM МК DP universal для улучшения его потребительских свойств, а также заме-

нять комплектующие на аналогичные без уведомления покупателя. 
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3.3 Монтажный комплект GNOM MK DP 1-axle 
 

Монтажный комплект GNOM MK DP 1-axle (далее — GNOM MK DP 1-axle) предназначен 

для установки GNOM DP S7 на двухосные автомобили, оборудованные рессорной подвес-

кой. Состав GNOM MK DP 1-axle приведен на рисунке 35. 
 

В GNOM MK DP 1-axle используются только качественные комплектующие, предназначен-

ные для монтажа на транспортные средства. 

 

 
 

 
 

 
 

 

 
 

 
 

 
 

 
 

1 Рычаг - 1 шт.; 
2 Болт М6x25 - 2 шт.; 

3 Болт М8x50 - 4 шт.; 
4 Болт М8x80 - 2 шт.; 

5 Гайка М6 - 2 шт.; 
6 Гайка М8 - 7 шт.; 

7 Шайба пружинная М6 - 4 шт.; 

8 Шайба пружинная М8 - 13 шт.; 
9 Муфта тяги - 1 шт.; 

10 Ось упругого элемента - 1 шт.; 
11 Тяга регулятора - 1 шт.; 

12 Упругий элемент - 1 шт.; 
13 Хомут - 2 шт.; 

14 Болт М12x35 - 1 шт.; 
15 Шайба пружинная М12 - 1 шт. 

 

Рисунок 35 — Состав монтажного комплекта GNOM MK DP 1-axle 

 

ВНИМАНИЕ: Производитель оставляет за собой право вносить изменения в состав 

GNOM МК DP 1-axle для улучшения его потребительских свойств, а также заменять 

комплектующие на аналогичные без уведомления покупателя. 
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4 Упаковка 

Комплекты датчиков GNOM S7 поставляются в картонных коробках вид которых представ-

лен на рисунке 36. 

 

                      

a) GNOM DDE S7 б) GNOM DP S7 

Рисунок 36 — Упаковка датчиков 
 

На упаковку GNOM S7 наклеивается этикетка, содержащая информацию о наименовании 

продукта, заводском номере, версии встроенного программного обеспечения, дате выпуска 

из производства, массе, а также штамп ОТК и QR-код (см. рисунок 37). 
 

                

a) GNOM DDE S7 б) GNOM DP S7 

Рисунок 37 — Этикетка на упаковке 

 

Примечание — Внешний вид этикеток и состав информации на них может быть изменён 

Производителем. 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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5 Хранение 
 

Датчики GNOM S7 рекомендуется хранить в закрытых сухих помещениях. 

 

Хранение GNOM S7 допускается только в заводской упаковке при температуре  

от +10 до +30 оС и относительной влажности от 45 до 75 % при +25 оС. 

 

Не допускается хранение GNOM S7 в одном помещении с веществами, вызывающими кор-

розию металла и/или содержащими агрессивные примеси. 

 

Срок хранения GNOM S7 не должен превышать 24 мес. 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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6 Транспортирование 
 

Транспортирование GNOM S7 рекомендуется проводить в закрытом транспорте, обеспечи-

вающем защиту датчиков от механических повреждений и исключающем попадание атмо-

сферных осадков. 

 

При транспортировании на самолетах GNOM S7 необходимо помещать в отапливаемые гер-

метизированные отсеки. 

 

Воздушная среда в транспортных средствах не должна содержать кислотных, щелочных и 

других агрессивных примесей. 

 

Транспортная тара с упакованным GNOM S7 должна быть опломбирована (опечатана). 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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7 Утилизация 
 

Датчики GNOM S7 не содержит драгоценных металлов в количестве, подлежащем учету. 
 

Встроенная литий-тионилхлоридная батарея GNOM S7 (находится внутри датчика) содер-

жит вредные вещества и компоненты, представляющие опасность для здоровья людей и 

окружающей среды. 
 

Батарея не должна быть утилизирована вместе с обычными бытовыми отходами. 

Покупатель несет ответственность за утилизацию батареи путем ее сдачи в  

специальный пункт сбора для утилизации опасных отходов, что обеспечит безопасность для 

здоровья людей и окружающей среды. 
 

Компания Технотон не несет ответственности за несоблюдение указанного выше  

требования к утилизации батареи. 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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Контактная информация 
 

Дистрибуция, техническая поддержка и сервис 

 

 

 

sales@jv-technoton.com 

support@jv-technoton.com 

 
 

 
 

 
 

mailto:support@jv-technoton.com
https://www.jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=dfm_eng
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Приложение А 

Контроль массы груза 

 

Использование датчиков нагрузки на ось позволяет владельцу автопарка контролировать 

массу перевозимого груза. 

Не всегда технически возможно и экономически целесообразно оборудовать датчиком все 

оси ТС. Нагрузка на переднюю ось, создаваемая массой кабины и двигателя ТС, всегда 

незначительна по сравнению с нагрузкой на заднюю ось (тележку), создаваемой массой 

кузова (грузовой платформы) и перевозимым грузом. Поэтому следует устанавливать дат-

чик на наиболее нагруженную ось ТС. 

У двухосных ТС наиболее нагружена задняя ось, а у трехосных — задняя тележка 

(см. рисунок А.1). 

 
 

 

 

 

 

Рисунок А.1 — Наиболее нагруженная ось различных видов ТС 
 

По данным, полученным с помощью датчика нагрузки на ось, можно определить приблизи-
тельную массу груза в кузове для различных типов ТС (см. таблицы А.1 и А.2). 
 

Таблица А.1 — Определение массы перевозимого груза для двухосного седельного тягача 

по значению нагрузки на заднюю ось с трехосным полуприцепом 

Нагрузка на 

заднюю ось*, т 

Приблизительная 

масса груза**, т 
Примечание 

Менее 2 
— 

Неверная тарировка 

2,3 Полуприцеп отцеплен 

4 0 

Полуприцеп прицеплен 
6 9,0…9,5 

8 18…19 

10 27…28 

*   Таблица составлена для автомобиля МАЗ 5440. Для других машин зависимость 

      нагрузки на ось от массы груза может отличаться. 

** Указанные значения массы груза справедливы только при равномерном 

      распределении груза в кузове машины. 
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Таблица А.2 — Определение массы перевозимого груза для трехосного самосвала  

по значению нагрузки на заднюю тележку  

Нагрузка на заднюю тележку, т 
Приблизительная 

масса груза, т 

Менее 7 0 

10 3,5…4,0 

13 6,5…7,0 

16 9,5…10,0 

19 13,0…13,5 

22 16,5…17,0 

25 19,5…20,0 
 

Проведение процедуры тарировки с использованием мерных грузов (см. 2.5.5) позволяет 

получить более точную зависимость нагрузки на ось (тележку) ТС от массы перевозимого 

груза. 
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Приложение Б 

Образец Протокола контрольных испытаний 

Протокол 

от «___» ____________ 20___ г. 

Заводской номер GNOM S7 
 

Марка, модель, номер ТС 
 

 

Нагрузка на ось  

загруженного ТС 

По показаниям автомобильных весов 

загружM , т 

 

 

Нагрузка на ось 

после разгрузки 
груза 

По показаниям автомобильных весов 

весM , т 
 

По показаниям Android-устройства 

AndroidM , т 
 

Погрешность 

измерения 
нагрузки на ось 

после разгрузки 
груза 

Абсолютная 
весAndroid MM −= , т  

Приведенная к нагрузке на ось 

загруженного ТС 100
M

MM

загруж

весAndroid 
−

=  , % 

 

 

Нагрузка на ось 
после загрузки 

груза 

По показаниям автомобильных весов 

весM , т 

 

По показаниям Android-устройства 

AndroidM , т 
 

Погрешность 

измерения 
нагрузки на ось 

после загрузки 
груза 

Абсолютная 
весAndroid MM −= , т  

Приведенная к нагрузке на ось 

загруженного ТС 100
M

MM

загруж

весAndroid 
−

=  , % 

 

 

Выводы: 

Результат измерения нагрузки на ось ТС соответствует (не соответствует) техническим  

требованиям. 

Замечания: ___________________________________________________ 

Представитель Заказчика    __________________/____________________/ 

Представитель Подрядчика __________________/____________________/ 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
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Приложение В 

Электромагнитная совместимость BLE-модуля 

GNOM S7 
 

Входящий в состав GNOM S7 BLE-модуль, сертифицирован и признан соответствующим: 

• Правилам FCC, часть 15 (маркировка на датчике — Contains FCC ID: S9NSPBTLERF); 

• Правилам IC, RSS-210 (маркировка на датчике — Contains IC: 8976C-SPBTLERF). 
 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Любые изменения или модификации BLE-модуля, не одоб-

ренные стороной, ответственной за соответствие сертификатам FCC и IC, могут ли-

шить пользователя датчика права на его эксплуатацию. 
 

Любые изменения или модификации BLE-модуля, не одобренные стороной, ответственной 

за соответствие сертификатам FCC и IC, могут лишить пользователя датчика права на его 

эксплуатацию. 

1) BLE-модуль соответствует ограничениям для цифрового устройства класса B в 

соответствии с частью 15 Правил FCC и RSS-210 Правил IC. 
 

Эти ограничения предназначены для обеспечения защиты от вредных помех при эксплуа-

тации в жилых помещениях. BLE-модуль генерирует и может излучать/принимать радио-

частотную энергию. Если он не установлен и не используется в соответствии с  

инструкцией, то может создавать вредные помехи для радиосвязи. Нет гарантии, что по-

мехи не возникнут в конкретной установке. Если BLE-модуль создает вредные помехи для 

приема радио- или телевизионных сигналов, что может быть определено путем его вклю-

чения и выключения, пользователю рекомендуется попытаться устранить помехи одним 

или несколькими из следующих способов:  

• изменить ориентацию или местоположение приемной антенны; 

• увеличить расстояние между оборудованием и приемником; 

• подключите оборудование к розетке в цепи, отличной от той, к которой  

подключен приемник; 

• проконсультируйтесь с дилером или опытным специалистом по радио/телевидению. 

 

2) BLE-модуль соответствует ограничениям для цифрового устройства класса A в 

соответствии с частью 15 Правил FCC и RSS-210 Правил IC. 
 

Эти ограничения предназначены для обеспечения разумной защиты от вредных помех, ко-

гда BLE-модуль эксплуатируется в коммерческой среде. BLE-модуль генерирует и может 

излучать/принимать радиочастотную энергию. Если он не установлен и не используется в 

соответствии с инструкцией, то может создавать вредные помехи для радиосвязи. Эксплу-

атация BLE-модуля в жилом помещении может вызвать вредные помехи, и в этом случае 

пользователь должен будет устранить помехи за свой счет. 

https://www.jv-technoton.com/ru/datchiki-nagruzki-na-os/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_s7_rus
https://www.st.com/content/st_com/en/contact-us.html
https://www.st.com/content/st_com/en/contact-us.html
https://www.st.com/resource/en/datasheet/spbtle-rf.pdf
https://www.st.com/resource/en/datasheet/spbtle-rf.pdf
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Приложение Г 

Видеография 

 

1) Видеоролик «Датчик нагрузки на оси GNOM DP S7: водные процедуры» 

Мы провели эксперимент над новым датчиком нагрузки на ось GNOM DP S7. Утром положили 

датчик в воду, а днем достали и проверили герметичность. Спустя 7 ч, проведенных в воде, 

GNOM DP S7 работал как ни в чем не бывало! Все так же показывал корректные углы и 

температуру. 

   https://www.youtube.com/watch?v=59CC-gLSBRk 

 

2) Видеоролик «Датчик нагрузки на оси GNOM DP S7: игра со льдом» 

Мы отправили датчик на 3 суток в морозильную камеру! Когда датчик GNOM S7 достали, 

он показывал температуру -23°С, и по-прежнему выдавал корректные значения. 

   https://www.youtube.com/watch?v=f5htsDQr4gc 

 

3) Видеоролик «Контроль нагрузки на оси для рессорной подвески. 

Демонстрационный стенд» 

   https://www.youtube.com/watch?v=W4hy7VRyb_E 

 

4) Видеоролик «Контроль нагрузки на оси для пневмоподвески. 

Демонстрационный стенд» 

   https://www.youtube.com/watch?v=0umG8j37A18 

 

5) Анимационный ролик «Датчики перемещения GNOM DP. Установка и  

применение». 

В ролике показаны схемы установки датчика на двух- и трехосные ТС, примеры графиков 

системы мониторинга транспорта, полученных по данным датчика. 

   https://www.youtube.com/watch?v=d_P8Q5hhgdo 

 

6) Другие видеоматериалы Технотон представлены на регулярно обновляющейся стра-

нице канала YouTube по ссылке: 

 https://www.youtube.com/channel/UCmtxMTzJNAQHGMjUJS04HDQ 

 

 

https://www.youtube.com/watch?v=59CC-gLSBRk
https://www.youtube.com/watch?v=f5htsDQr4gc
https://www.youtube.com/watch?v=W4hy7VRyb_E
https://www.youtube.com/watch?v=0umG8j37A18
https://www.youtube.com/watch?v=d_P8Q5hhgdo
https://www.youtube.com/channel/UCmtxMTzJNAQHGMjUJS04HDQ
https://www.youtube.com/watch?v=59CC-gLSBRk
https://www.youtube.com/watch?v=f5htsDQr4gc
https://www.youtube.com/watch?v=W4hy7VRyb_E
https://www.youtube.com/watch?v=0umG8j37A18
https://www.youtube.com/watch?v=d_P8Q5hhgdo
https://www.youtube.com/channel/UCmtxMTzJNAQHGMjUJS04HDQ
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