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Термины и определения 
 

S7 — Технология, предназначенная для беспроводного сбора информации от  

автономных датчиков в системах транспортной и промышленной телематики.  

Технология S7 рекомендуется к применению на мобильных и стационарных  

объектах, где прокладка проводов невозможна или затруднена. 

В качестве канала связи Технология S7 использует Bluetooth 4.X Low Energy (BLE). 

Технология S7 обеспечивает ультранизкое энергопотребление и большой срок автономной 

работы cмарт-датчиков и других устройств IoT. 

На прикладном уровне Технология S7 полностью совместима с проводной Технологией S6. 

Достоинства Технологии S7: 

• простота реализации протокола передачи данных; 

• низкое энергопотребление, возможность работы датчиков в течении нескольких лет 

в полностью автономном режиме; 

• возможность сбора данных несколькими приемниками одновременно. 

Беспроводные датчики нагрузки на оси GNOM DP S7 и GNOM DDE S7 реализованы по  

Технологии S7. 
 

S6 — Технология объединения смарт-датчиков и других устройств IoT в проводную 

сеть для мониторинга сложных стационарных и подвижных объектов: 

автомобили, локомотивы, умный дом, технологическое оборудование и т.д. 

Технология опирается и развивает автомобильные стандарты группы SAE J1939. 

Сведения о кабельной системе, сервисном адаптере и программном обеспечении S6 приве-

дены в Руководстве по эксплуатации Телематического интерфейса CAN j1939/S6. 
 

PGN (Parameter Group Number) — объединенная группа параметров S6, имеющая общее 

наименование и номер. В Функциональных модулях (ФМ) Юнита, могут быть  

входные/выходные PGN и PGN настроек. 
 

SPN (Suspect Parameter Number) — единица информации S6. Каждый SPN имеет наимено-

вание, номер, длину данных, тип данных и численное значение. 

Могут быть следующие типы SPN: Параметры, Счетчики, События. 

SPN может содержать спецификатор, т.е. дополнительное поле, которое позволяет конкре-

тизировать значение параметра (например: Скорость ТС по ГНСС/Среднее значение, От-

правка Отчета/Роуминг, Граница напряжения бортсети/Минимум). 
 

Бортовые отчеты (Отчеты) — Информация о ТС, которую пользователь Телематической 

Системы получает в соответствии со своими заданными требованиями. Отчеты формируются 

терминалом как с определенной периодичностью (Периодические Отчеты), так и при 

наступлении События (Отчеты о Событии). 
 

Параметр — Изменяющаяся во времени или пространстве характеристика ТС. Например, 

часовой расход топлива, нагрузка на оси, скорость, объем топлива в баке, координаты. 

Параметр обычно представлен в виде графика и среднего значения. 
 

Сервер (AVL Сервер) — Аппаратно-программный комплекс Телематического сервиса  

ORF 4 / ORF 5, предназначенный для обработки и хранения Оперативных данных, для фор-

мирования и передачи через сеть Интернет Аналитических отчетов по запросу пользовате-

лей ORF 4 / ORF 5. 
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Событие — Относительно редкое и резкое изменение SPN. Например, резкое увеличение 

нагрузки на ось – это Событие «Загрузка». Событие может иметь одну или несколько ха-

рактеристик. Так, Событие «Загрузка» имеет характеристики: дата/время, «нагрузка на ось 

в начале загрузки», «нагрузка на ось в конце загрузки», «масса груза» и т.д. При обнару-

жении Cобытия терминал регистрирует время его наступления, которое затем указывается 

в отчете о Событии. Событие всегда имеет привязку ко времени и к месту обнаружения. 
 

Счетчик — Накопительная числовая характеристика Параметра. Счетчик представляется 

одним числом, значение которого с течением времени может только увеличиваться. При-

меры Cчетчиков — расход топлива, время работы и др. 
 

Телематический терминал (Терминал)— Элемент системы мониторинга, выполняющий 

функции: считывания сигналов штатных и дополнительных датчиков, установленных на ТС, 

определения местоположения и передачи данных на сервер Системы мониторинга транс-

порта. 
 

Телематическая система — Комплексное решение для контроля ТС в реальном времени 

и Послерейсового Анализа их работы. Основные контролируемые характеристики работы 

ТС (Маршрут, Расход топлива, Время работы, Техническая исправность, Безопасность). 

Включает в себя БО, Каналы связи, Телематический cервис ORF 4 / ORF 5. 
 

Транспортное средство (ТС) — Контролируемый объект Телематической системы. Обычно 

это автомобиль, автобус или трактор, иногда тепловоз, судно, технологический транспорт. 

С точки зрения Телематической Системы к ТС относятся также стационарные установки: 

дизельные генераторы, отопительные котлы, горелки и т.п. 
 

Юнит — Элемент Бортового оборудования ТС, работающий по Технологии S6 либо по  

Технологии S7. 
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Информация об изменении порядка  

использования мобильных приложений для 

мониторинга показаний беспроводных Юнитов 

по Технологии S7 

 

С 1 апреля 2024 г. отменена платная подписка на  

мобильные приложения компании Технотон: 

 

• Монитор Топлива в Баках (Fuel Tanks Monitor) 

• Монитор Расхода Топлива (Fuel Rate Monitor) 

• Монитор Нагрузки на Оси (Axle Load Monitor) 

 

Эти приложения доступны в Google Play для бесплатной уста-

новки на ваши мобильные устройства и использования в полном 

объеме их функциональных возможностей. 

Вся информация, касающаяся оформления платной под-

писки на мобильное приложение, приведенная ниже в 

настоящем документе — неактуальна. 
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Введение 
 

Рекомендации и правила, изложенные в Руководстве пользователя относятся к  

мобильному приложению Монитор Нагрузки на Оси (далее — приложение),  

разработанному компанией Технотон. 
 

В настоящем документе приведены назначение, основные функции, описание пользователь-

ского интерфейса приложения, а также порядок его использования по назначению. 
 

Монитор Нагрузки на Оси — это мощный программный инструмент для 

мобильных устройств, служащий для мониторинга показаний беспроводных  

датчиков нагрузки на оси нового поколения: GNOM DP S7 и GNOM DDE S7. 
 

Отличительные особенности приложения Монитор Нагрузки на Оси: 
 

• аналитическая обработка массивов данных, полученных через канал Bluetooth 

Low Energy (BLE) от беспроводных датчиков нагрузки на оси по Технологии S7; 

• мониторинг в реальном времени показаний осевой нагрузки автопоездов на дисплее 

смартфона/планшета — суммарной и отдельно для каждой оси (до 11 осей); 

• автоматическое оповещение о превышении допустимой нагрузки на оси; 

• дистанционная проверка давления пневмосистемы при осмотре техники*; 

• удобное слежение за массой груза непосредственно на месте погрузки/разгрузки ТС; 

• функция цифровой самодиагностики для контроля качества работы датчика; 

• удобный, интуитивно понятный интерфейс, недорогая подписка; 

• качественные техподдержка и документация. 

 

ВНИМАНИЕ: При работе с приложением рекомендуется придерживаться  

указаний, приведенных в настоящем Руководстве пользователя. 

Для правильного использования приложения совместно с датчиками GNOM DP S7 и  

GNOM DDE S7 рекомендуется пройти фирменное обучение. 
 

ВНИМАНИЕ: Компания Технотон оставляет за собой право изменять без  

согласования с потребителем функциональные свойства приложения, не ведущие 

к ухудшению его потребительских качеств. 

 

* При использовании GNOM DDE S7. 
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1 Назначение и область применения приложения 

 

Приложение Монитор Нагрузки на Оси предназначено для вывода по  

Технологии S7 на дисплей смартфона/планшета показаний беспроводных  

датчиков нагрузки на оси GNOM DP S7 и GNOM DDE S7. 
 

Область применения: Визуальный контроль осевой нагрузки (массы груза) мобильных 

машин непосредственно на месте их эксплуатации (см. рисунок 1). 

 

 

 
 
 

Рисунок 1 — Пример области применения приложения Монитор Нагрузки на Оси 
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2 Функциональные возможности 

 

Функционал приложения Монитор Нагрузки на Оси позволяет осуществлять: 

• контроль идентификационных данных датчиков нагрузки на оси с указанием: 

- модели; 

- серийного номера*; 

- режима работы в зависимости от статуса BLE-модуля*; 

- версии прошивки; 

- MAC-адреса BLE-модуля*; 

- уровня принимаемого сигнала (RSSI) и времени приема последнего сообщения*; 

• мониторинг в реальном времени: 

- нагрузки на оси; 

- давления сжатого воздуха в пневматической системе (при работе с GNOM DDE S7)*; 

- угла отклонения поворотного рычага датчика (при работе с GNOM DP S7)*; 

- температуры окружающей среды*; 

• формирование тарировочной таблицы измерительной системы и ее запись в память 

мобильного устройства; 

• выбор визуализаций со схемами расположения контролируемых осей для: 

- тягача; 

- прицепов (до 5 шт.); 

• ввод порогов для режимов загрузки «Максимальная» и «Перегруз»; 

• регистрацию и получение оповещений о Событии «Перегруз»; 

• мониторинг показаний нагрузки на оси одновременно до 11 шт. любых моделей  

датчиков GNOM S7 с отображением значений осевой нагрузки — суммарной и  

отдельно для каждой оси; 

• контроль наличия/отсутствия активных неисправностей датчика*; 

• регистрацию (логирование) текущих значений: 

- нагрузки на ось; 

- давления сжатого воздуха в пневматической системе (при работе с GNOM DDE S7); 

- угла отклонения поворотного рычага датчика (при работе с GNOM DP S7); 

- температуры окружающей среды; 

• выполнение операций с профилем датчика; 

• выбор метрической/американской систем единиц для отображения показаний*; 

• выбор русского/английского языка интерфейса приложения*. 

 

* Функция доступна без оформления подписки на приложение. 
 

 

 



Программно-аппаратные требования 
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3 Программно-аппаратные требования 

 

1) Для работы с приложением Монитор Нагрузки на Оси можно использовать следующие 

мобильные устройства: 

• cмартфон либо планшет любого производителя на базе операционной системы (ОС) 

Android 5.0 и выше (далее — Android-устройство); 
 

2) Используемое мобильное устройство должно иметь: 

• Bluetooth не ниже версии 4.0; 

• открытый доступ в сеть Интернет. 
 

3) Вывод показаний GNOM DP S7 / GNOM DDE S7 на дисплей мобильного устройства воз-

можен только после активации датчика. Беспроводной датчик является активным и  

готовым к работе с приложением с момента включения в его BLE-модуле режима  

«Рабочий»/«Производственный». 
 

С подробным описанием режимов работы беспроводных датчиков нагрузки на оси в  

зависимости от статуса BLE-модуля и порядком их активации можно ознакомиться  

в руководстве по эксплуатации GNOM S7. 

 

ВАЖНО: 

1) При работе с приложением для исключения сбоев по линии связи между беспро-

водным датчиком и мобильным устройством, необходимо убедиться, что вблизи ра-

бочего места отсутствуют источники электромагнитных помех (радиотелефоны, пе-

редатчики видеосигнала и другие беспроводные устройства, работающие в диапа-

зонах 2,4 или 5,0 ГГц, мощные трансформаторы и коммутационное оборудование, 

сварочное оборудование, высоковольтные линии и т.п.). 

2) Максимально допустимое расстояние между датчиком и мобильным устройством 

зависит от качества модуля Bluetooth конкретного устройства. Для обеспечения 

бесперебойной передачи данных не рекомендуется, чтобы указанное расстояние 

превышало 20 м. 

 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://docs.jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
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4 Порядок установки приложения на Android-
устройство 
 

1) Войдите в магазин приложений Google Play и наберите поисковой запрос Technoton: 
 

 
 

2) Из списка мобильных приложений компании Технотон выберите приложение Монитор 

Нагрузки на Оси и нажмите кнопку : 
 

              
 

3) По завершении установки, нажатием кнопки  запустите приложение и 

подтвердите запрашиваемые разрешения (включение Bluetooth, доступ к геолокации, 

доступ к файлам), которые необходимы для работы приложения: 
 

                          
 

                            

https://www.jv-technoton.com/ru/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
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4) После подтверждения всех предложенных разрешений приложение готово к работе и 

начинает автоматически производить поиск и обнаружение доступных датчиков: 

 

 
 

 

Количество 

доступных 

датчиков  

 
Список 

обнаруженных 

датчиков 



Порядок оформления подписки 
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5 Порядок оформления подписки 
 

Без оформления подписки в приложении Монитор Нагрузки на Оси доступны только  

проверка идентификационных данных и работоспособности обнаруженных активных  

датчиков (см. 6.1). 
 

Для использования в полном объеме мощного функционала приложения (см. 2) необходимо 

оформить платную подписку с пробным 10-дневным периодом. 
 

1) На экране нажмите значок открытия главного меню  и в подменю  

нажмите кнопку . 
 

                       
 

Примечание — Если установленным приложением были обнаружены активные  

датчики, то для начала оформления подписки можно нажать на строку любого датчика из 

их списка. Дальнейший порядок действий аналогичный. 
 

2) В окне Подписки выберите требуемый период подписки на приложение и нажмите со-

ответствующую кнопку . В появившемся окне сервиса Google Play указано начало 

действия подписки и тестовый срок приложения. Нажмите кнопку  для подтвер-

ждения оплаты. После чего подписка считается оформленной. 
 

                      

  



Порядок оформления подписки 
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3) При следующем открытии подменю  его некоторые элементы изменят 

свой вид: 

- Вместо статуса  появится ссылка , с помощью которой можно 

открыть окно Управление подпиской сервиса Google Play. В этом окне необходимо до 

окончания указанного тестового срока открыть приложение для подтверждения под-

писки. Также здесь можно обновить способ оплаты либо отменить  

подписку. 

- Вместо кнопки  появится кнопка , которая служит для открытия  

окна выбора периода подписки. В этом окне можно изменить первоначально указанный 

период подписки. 

 

                             
 

 

 

 
 

Ссылка для 

открытия окна 

Управление 

подпиской 

Кнопка изменения 

выбранного 

периода подписки 
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6 Работа с приложением 

6.1 Установление связи между датчиком и мобильным 

устройством 
 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Все настройки, произведенные в приложении Монитор 

Нагрузки на Оси, не записываются в датчик, а сохраняются только в памяти ис-

пользуемого мобильного устройства в файле профиля конкретного датчика  

(см. 6.3). 

Запустите приложение Монитор Нагрузки на Оси иконкой  из главного меню  

мобильного устройства. 

Приложение предложит разрешить включение Bluetooth (если он был выключен) и откроет 

экран Welcome. Этот экран открывается всегда при загрузке приложения и является от-

правной точкой при работе с беспроводными датчиками нагрузки на оси. Он содержит Па-

нель инструментов для выполнения операций (см. 6.2) и область поиска активных  

датчиков. 

Мониторинг данных GNOM DP S7 / GNOM DDE S7 возможен с момента активации  

BLE-модуля датчика (включения режима «Рабочий»/«Производственный»). 

Каждый обнаруженный активный датчик автоматически вносится приложением в список 

доступных устройств (список Результаты) с отображением для него следующей  

информации (см. рисунок 2): 

• серийного номера (1); 

• сигнала времени приема последнего сообщения (2) (см. таблицу 1); 

• MAC-адреса BLE-модуля (3); 

• сведений об отсутствии/наличии активных неисправностей (4); 

• режима работы в зависимости от статуса BLE-модуля (5); 

• уровня принимаемого сигнала (RSSI) (6); 

• показаний: давления сжатого воздуха в пневматической системе (при работе 

с GNOM DDE S7) либо угла отклонения поворотного рычага датчика (при работе 

с GNOM DP S7) (7); 

• температуры окружающей среды (8). 
 

Мониторинг вышеуказанной информации доступен пользователю без оформления подписки 

на приложение. 
 

Для установления связи с требуемым датчиком из списка доступных устройств нажмите на 

строку с его серийным номером. 
 

При работе с приложением значения сигналов времени приема последнего сообщения от 

датчика соответствуют таблице 1. 

 
  

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi


Работа с приложением / Установление связи между датчиком и мобильным устройством 
 

 

Мобильное приложение Монитор Нагрузки на Оси. Руководство пользователя. Версия 1.1 

© Технотон, 2025 16 

Таблица 1 – Значения сигналов времени приема последнего сообщения от датчика 

Вид сигнала Цвет сигнала Значение сигнала 

 
Зеленый 

От момента приема последнего сообщения  

от датчика прошло менее 20 с 

 
Желтый 

От момента приема последнего сообщения  

от датчика прошло (20…40) с 

 
Оранжевый 

От момента приема последнего сообщения  

от датчика прошло (40…60) с 

 
Красный 

От момента приема последнего сообщения  

от датчика прошло более 1 мин 

 

 

                                        
 

а) предложение разрешить 

Bluetooth-соединение 

 б) выбор датчика из списка доступных устройств 

для мониторинга показаний 

Рисунок 2 — Установление связи между датчиком и мобильным устройством 

с помощью приложения Монитор Нагрузки на Оси 

 

 

 

Количество 

доступных 

устройств 

Для выбора датчика нажмите 

его строку в списке доступных 

устройств 

Нажмите 

кнопку для 

включения 

Bluetooth 

6 

1 

4 

2 
3 7 

8 5 

Область поиска 

активных 

датчиков 

Панель 

инструментов 
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6.2 Интерфейс приложения 
 

 

 

          
 

 

 

 

          
 

Рисунок 3 — Интерфейс мобильного приложения Монитор Нагрузки на Оси 
 

 

В области Информации и настройки отображаются текущие показания датчика и 

настройки приложения. 
 

При работе с датчиками GNOM DP S7 / GNOM DDE S7 приложение Монитор Нагрузки на 

Оси оперирует данными (PGN и SPN) из Базы данных S6. 

  

Область 

Информации 

и настройки 

Меню 

настроек 

Меню 

навигации 

Кнопка возврата 

к экрану поиска 

доступных устройств 

Панель 

инструментов 

Выбор языка 

интерфейса 

Выбор 

метрических/ 

американских 

единиц измерения 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
http://s6.jv-technoton.com/ru/data-base-ru/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
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В Панели инструментов имеются следующие элементы для работы с приложением: 

 

   
 

Значок для выбора операций с профилем датчика. 

 

Наименование выбранного пункта меню. 

 
 

Значок для вызова главного меню приложения, которое 

содержит (см. рисунок 3): 

- Меню навигации (мониторинг Параметров,  

настройка оповещения о Событиях, формирование  

тарировочной таблицы измерительной системы, 

конфигурация расположения осей для тягача и  

прицепов, задание пределов для режимов загрузки, 

диагностирование неисправностей и др.). 

- Меню настроек (выбор языка интерфейса и единиц 

измерения, вызов справки и сведений о приложении). 

- Кнопку Поиск для возврата к экрану поиска доступ-

ных активных устройств. 
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6.3 Операции с профилем датчика 
 

Профиль датчика представляет собой совокупность паспортных данных и настроек  

конкретного GNOM DP S7 / GNOM DDE S7. 
 

Для совершения операций с профилем датчика в приложении служит меню Профиль, 

открываемое нажатием значка  на Панели инструментов (см. 6.2). 
 

Меню Профиль содержит следующие варианты операций (рисунок 4): 
 

•  — используют для загрузки профиля датчика, сохранен-

ного ранее в память мобильного устройства. В окне загрузки файла необходимо 

найти и выбрать требуемый файл профиля (GNOM_S7_*.prf7, где * — серийный 

номер датчика); 
 

•  — используют для сохранения измененных настроек про-

филя датчика в память мобильного устройства; 
 

•  — используют для загрузки профиля датчика со стан-

дартными настройками. 
 

 
 

Рисунок 4 — Вид меню Профиль в приложении Монитор Нагрузки на Оси 

 

ВАЖНО: Все изменения настроек, произведенные в приложении Монитор Нагрузки 

на Оси, не записываются в датчик, а автоматически сохраняются только во внутренней 

памяти мобильного устройства в файле, расположенном в папке установки  

приложения: 

\Axle Load Monitor\ (для ОС Android версии ниже 10). 

\Android\data\com.axle_load_monitor\files\ (для ОС Android версии от 10 и выше). 

 

Примечание — При необходимости можно сохранить файл профиля датчика под именем, 

отличным от автоматически заданного. Однако в этом случае приложение Монитор Нагрузки 

на Оси не сможет автоматически найти требуемый профиль при установлении связи с дат-

чиком. 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
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6.4 Тарировка измерительной системы 
 

ВАЖНО: Для корректного мониторинга показаний датчиков в приложении  

Монитор Нагрузки на Оси, необходимо предварительно провести  

обязательную процедуру тарировки измерительной системы! 

В ходе процедуры тарировки для каждого установленного на ТС датчика состав-

ляют тарировочную таблицу, определяющую зависимость давления воздуха в кон-

туре пневмоподвески (для GNOM DDE S7) либо угла отклонения рычага  

(для GNOM DP S7) от различных значений нагрузки на ось (массы груза). 

 

С помощью тарировочной таблицы, записанной в память мобильного устройства, приложе-

ние Монитор Нагрузки на Оси производит вычисление текущего значения нагрузки на ось 

(массы груза). 
 

В зависимости от целей мониторинга имеются следующие виды тарировки: 
 

«Мониторинг нагрузки на оси ТС» — отдельно взвешивают каждую контролируемую ось 

ТС (независимо от количества установленных датчиков), и определяют зависимость пока-

заний каждого датчика от различных значений нагрузки на оси. 

Для определения значений осевой нагрузки в точках тарировочной таблицы используют 

специальные весы для поосного взвешивания автомобилей. 

«Мониторинг массы ТС» — устанавливают зависимость показаний датчика при 

различных значениях массы ТС. Для определения массы ТС в точках тарировочной таблицы 

используют специальные автомобильные весы с полным заездом ТС на платформу. 

Для повышения точности измерения массы груза на одно ТС рекомендуется устанавливать 

по два датчика: для автопоезда — на заднюю ось (тележку) тягача и на ось  

(тележку) полуприцепа. Для обычного грузовика — на переднюю и самую заднюю оси. Про-

цесс тарировки при этом для каждой из контролируемых осей идентичен. 
 

ВАЖНО: При тарировке измерительной системы необходимо: 

• Загрузку ТС производить, руководствуясь общими правилами техники безопас-

ности, а также правилами погрузки/разгрузки, размещения и крепления автомо-

бильных грузов, установленными на конкретном автопредприятии. 

• Дискретный груз размещать на грузовой платформе ТС «спереди-назад», как 

можно более равномерно распределяя его по всей площади. Наиболее точные 

данные при определения массы груза можно получить при использовании насып-

ных либо жидких грузов. 
 

Тарировку можно проводить одним из следующих методов: 

1) Методом погрузки мерных грузов 

При этом массу груза рассчитывают по формуле (1) 

Масса груза=Суммарная масса загруженных мерных грузов (1) 
 

2) Методом взвешивания 

• наиболее нагруженной оси ТС с грузом неизвестной массы; 

при таком методе тарировки система не может быть использована для контроля  

массы груза. 

• всего ТС с грузом неизвестной массы; 

при этом массу груза рассчитывают по формуле (2) 

Масса груза=Масса загруженного ТС–Масса пустого ТС (2) 
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Тарировочную таблицу в приложении составляют и записывают в память конкретного мо-

бильного устройства с помощью подменю Настройки (вкладка Датчик) (см. рисунок 5). 
 

Для составления тарировочной таблицы выберите из списка доступных устройств 

требуемый датчик (см. 6.1). 
 

Тарировочные точки заносят в виде таблицы соответствия текущих показаний давления в 

контуре пневмоподвески ТС (столбец Давление, кПа для GNOM DDE S7) либо угла откло-

нения рычага (столбец Угл. откл., град для GNOM DP S7) нагрузке на ось ТС  

(столбец Нагр. на ось, т). 

• Для добавления строк в таблицу тарировки нажимайте кнопку . При догрузке  

груза в кузов ТС, слева от этой кнопки отображается текущее значение показаний 

датчика. При нажатии кнопки это значение автоматически заносится в следующую 

строку. 
 

• После ввода, новая строка автоматически отсортировывается и перемещается в по-

рядке возрастания показаний датчика. Для удаления строки, выделите ее и нажмите 

кнопку . 

Кнопка  служит для очистки всех введенных строк тарировочной таблицы. 

• По окончании тарировки, нажатием кнопки Нажатием кнопки  можно 

сохранить тарировочную таблицу в виде файла *.ttr7 в память мобильного  

устройства. 

• При необходимости загрузки файла тарировочной таблицы, записанного в память 

мобильного устройства ранее (например, в случае замены датчика), используйте  

кнопку . 

• По завершении формирования тарировочной таблицы, сохраните в память мобиль-

ного устройства измененный профиль датчика (см. 6.3). 

• Тарировка измерительной системы завершена. 
 

ВНИМАНИЕ:  

1) Точки тарировочной таблицы выбирать в диапазоне от минимальной нагрузки 

на ось (отсутствии загрузки ТС) до максимально возможной (наибольшей 

загруженности ТС). 

2) Количество тарировочных точек пропорционально точности измерения нагрузки 

на ось Рекомендуемое количество тарировочных точек — 2…6 шт. Максимально в 

приложении Монитор Нагрузки на Оси можно записать до 30 точек. 

Как минимум, тарировочная таблица должна содержать две точки: 

«ТС полностью без груза» и «ТС с максимальной загрузкой». 

3) Максимально возможное значение нагрузки на ось в тарировочной точке — 655 

тонн. 

4) При вводе точек тарировочной таблицы следует иметь в виду, что приложение 

Монитор Нагрузки на Оси отображает данные с временным интервалом  

не менее 10 с. 

5) В случае замены мобильного устройства, необходимо перенести в его память 

профиль требуемого датчика (см. 6.3) либо заново повторить процедуру  

тарировки измерительной системы. 
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a) для GNOM DDE S7 б) для GNOM DP S7 

Рисунок 5 — Пример составления тарировочной таблицы в мобильном 

приложении Монитор Нагрузки на Оси 

 

РЕКОМЕНДАЦИЯ: Если беспроводные датчики GNOM DDE S7 / GNOM DP S7  

работают в составе Телематической системы, то сформированную в приложении  

тарировочную таблицу можно использовать для соответствующих настроек  

программного обеспечения Сервера либо Терминала. 
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6.5 Адаптация показаний осевой нагрузки для  

конкретного ТС 
 

Настройку приложения Монитор Нагрузки на Оси для конкретного ТС производят  

следующим образом: 
 

1) Выберите из списка доступных устройств датчик (см. 6.1), установленный на наиболее 

нагруженной оси ТС. Для этого датчика приложение будет рассчитывать и отображать зна-

чение осевой нагрузки. 
 

2)* Для мониторинга показаний нагрузки на оси сложного ТС (автопоезда), оснащенного 

несколькими беспроводными датчиками, необходимо сформировать группу, которая  

содержит все установленные на ТС беспроводные датчики GNOM DP S7 и (или)  

GNOM DDE S7 (максимально до 11 шт.). 
 

Для автопоезда выбирают из списка доступных устройств ведущий датчик (Master-датчик) 

(например, датчик, установленный на наиболее нагруженной оси тягача). Для Master-

датчика приложение будет рассчитывать и отображать суммарное значение нагрузки на 

всех осях ТС. 
 

Затем к Master-датчику добавляют (подменю Настройки, вкладка Группа) ведомые дат-

чики (Slave-датчики) из числа датчиков, установленных на прицепах либо на других осях 

тягача. Показания каждого Slave-датчика будут отображаться на экране мобильного 

устройства и учитываться приложением при расчете суммарного значения осевой  

нагрузки ТС. 
 

ВАЖНО: Необходимо предварительно сохранить в память используемого мобильного 

устройства в папке установки приложения профили Master- и Slave-датчиков  

(см. 6.3). Профиль каждого из задействованных датчиков должен содержать соответ-

ствующую таблицу тарировки (см. 6.4). 

Файлы профилей датчиков не следует сохранять под именем, отличным от заданного 

по умолчанию. Поскольку тогда приложение не сможет автоматически найти требуе-

мый профиль при установлении связи с соответствующим датчиком. 
 

Добавление в группу датчиков из области Поиск производят нажатием кнопки  справа 

от серийного номера соответствующего датчика (см. рисунок 6 а). 

Нажатием кнопки  в нижней части области Группа датчиков можно добавить датчик с 

произвольно заданным серийным номером. 

С помощью кнопки  можно удалить из группы любой Slave-датчик. Master-датчик удалить 

из группы невозможно. 
 

Номер группы датчиков формируется автоматически и всегда соответствует серийному но-

меру Master-датчика. Для ввода нового номера группы можно воспользоваться расположен-

ной справа от него кнопкой . 
 

Для каждого датчика из состава группы отображаются: серийный номер, текущие показа-

ния нагрузки на оси, данные об отсутствии/наличии активных неисправностей и индикатор 

времени приема последнего сообщения (см. рисунок 6 б). 
 

Суммарные показания осевой нагрузки, измеренные группой датчиков, отображаются в 

поле Всего в верхней правой части вкладки Группа (подменю Панель индикатора). 
 

* Этот пункт актуален только при настройке приложения для мониторинга осевой 

  нагрузки ТС, на котором установлено более одного беспроводного датчика. 
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ПРЕДУПРЕЖДЕНИЯ: 

1) Серийный номер добавляемого в группу датчика высветится красным цветом, 

если в памяти мобильного устройства не записан его профиль и (или) отсутствует  

таблица тарировки. Также в подменю Панель индикатора (вкладка Группа) для 

этого датчика высветится красное предупреждение Нет профиля. 

2) При наличии активных неисправностей датчика, под его серийным номером в 

строке Самодиагностика появится красный предупредительный знак (!)  

(см. рисунок 6 б). 

 

 

 
 

                 
 

 

 

а) формирование группы датчиков для  

мониторинга показаний осевой нагрузки 

б) отображение показаний осевой 

нагрузки, измеренной группой 

датчиков 

 

Рисунок 6 — Пример суммирования показаний нескольких беспроводных 

датчиков GNOM S7 на сложном ТС 

 

3) С помощью имеющихся в приложении инструментов визуализации (подменю 

Настройки, вкладка ТС) укажите схему расположения осей в контролируемом ТС для тя-

гача и прицепов (при их наличии) (см. рисунок 7). 
 

Для указания схемы расположения осей тягача нажмите на изображение ТС в области Вы-

берите тип ТС и из предложенных вариантов выберите подходящий. 

Если в контролируемом ТС имеются прицепы, то нажатием значка  на кнопках  

Прицеп 1…Прицеп 5 в области Выберите тип прицепа, добавьте требуемое количество 

одноосных либо двухосных прицепов ТС (максимально до 5 шт.). 

Для удаления добавленного прицепа, нажмите соответствующую кнопку и в появившемся 

окне нажмите значок . 
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4) Нажав на номер датчика в области Ось с датчиком, установите привязку к соответству-

ющей оси ТС и задайте пороги для режимов загрузки. Перечень настроек содержит 

следующие Параметры (см. рисунок 7): 
 

• Расположение оси — в выпадающем списке укажите элемент ТС (Тягач либо При-

цеп 1…5) в котором находится контролируемая ось с выбранным датчиком. 

• Номер оси — в выпадающем списке укажите согласно схеме расположения осей 

номер контролируемой оси тягача/прицепа, на которой установлен выбранный дат-

чик. 

После установления привязки датчика к оси, соответствующее колесо на 

схеме тягача/прицепа будет подсвечено голубым цветом. 

• Предел режима перегр. — в поле задайте пороговое значение для режима загрузки 

ТС «Перегруз». По превышению этого значения приложение будет автоматически 

определять Событие «Перегруз» и выдавать соответствующее оповещение. 

• Предел макс. режима — в поле задайте пороговое значение режима загрузки 

«Максимальная» для контроля превышения максимальной загрузки ТС. Текущие по-

казания датчика при превышении будут отображаться желтым цветом. 

• Текущая нагрузка — отображаются текущие показания осевой нагрузки. 
 

При настройке приложения для сформированной группы датчиков устанавливать привязку 

к соответствующим осям и задавать пороги режимов загрузки необходимо для каждого из 

датчиков группы. 
 

6) Для корректного отображения показаний при следующем сеансе работы с приложением 

сохраните измененный профиль датчика в память мобильного устройства (см. 6.3) 

 

 

                              

Рисунок 7 — Пример установления привязки беспроводных датчиков к соответствующим 

осям и ввод пороговых значений для режимов загрузки 
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6.6 Настройка функции Определение Событий и 

отображение зарегистрированных Событий 
 

Функция Определение Событий служит для автоматической регистрации приложением 

События «Перегруз» и уведомлении пользователя о его наступлении. 

По умолчанию эта функция в приложении Монитор Нагрузки на Оси выключена. Для ее 

включения нажмите строку Перегруз (подменю Настройки, вкладка События) и в по-

явившемся окне настроек сдвиньте вправо ползунковый переключатель (см. рисунок 8). 

Данная функция полезна для исключения штрафов за превышение ограничений нагрузки 

на ось. 
 

ПРЕДУПРЕЖДЕНИЕ: Для корректной работы функции автоматического определения 

События «Перегруз» профиль соответствующего датчика должен содержать таблицу 

тарировки (см. 6.4) и заданное пороговое значение для режима загрузки «Перегру-

жен» (см. 6.5). 

 

                                  
 

a) вкладка для настройки 

функции определения Событий 

 в) включение автоматического  

определения События «Перегруз» 

 

Рисунок 8 — Настройки функции Определение Событий 

в приложении Монитор Нагрузки на Оси 
 

Информационные окна, появляющиеся на дисплее мобильного устройства при наступлении 

События (см. рисунок 9 а), сопровождаются звуковым сигналом и вибрацией 

(при включенных сигналах звука и вибрации в используемом мобильном устройстве). 
 

Для каждого зафиксированного События отображается следующая информация: 

• дата и время регистрации; 

• номер перегруженной оси; 

• значение нагрузки на ось. 

  

Для входа 

в окно настроек 

определения События 

нажмите строку 
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Список Событий, зафиксированных до завершения сеанса работы с приложением, отобра-

жается в подменю Панель индикатора (вкладка События). Для просмотра подробной ин-

формации о конкретном Событии из списка нажмите на его строку  

(см. рисунок 9 б). 
 

Информация о последнем Событии и общем количестве зарегистрированных Событий отоб-

ражается в подменю Панель индикатора (вкладка Данные). Для перехода к списку всех 

Событий нажмите на строку последнего События (см. рисунок 10). 
 

 

                                        

 

а) примеры информационных окон 

События «Перегруз» 

 б) пример перечня  

зарегистрированных Событий 

 

Рисунок 9 — Примеры оповещения о Событиях в приложении Монитор Нагрузки на Оси 
 

 

Для автоматического определения Событий при следующем сеансе работы с приложением 

Монитор Нагрузки на Оси, необходимо сохранить измененный профиль датчика  

в память мобильного устройства (см. 6.3). 
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6.7 Мониторинг и запись показаний 
 

ВАЖНО: Корректный мониторинг показаний датчиков GNOM DP S7 / GNOM DDE S7 в 

приложении Монитор Нагрузки на Оси возможен только после выполнения тарировки 

измерительной системы (см. 6.4) и адаптации показаний осевой нагрузки для кон-

кретного ТС (см. 6.5). 

 

Для мониторинга показаний осевой нагрузки в приложении установите связь с требуемым 

датчиком из списка доступных устройств (см. 6.1) и войдите в подменю  

Панель индикатора, в котором на дисплее мобильного устройства отображается 

информация о: 
 

1) Текущих значениях Параметров (вкладки Данные и Группа): 

• нагрузке на оси; 

• режиме загрузки ТС («Максимальная» / «Перегруз»)*; 

• температуре окружающей среды. 
 

2) Зарегистрированных Событиях «Перегруз» (вкладки Данные и События). 
 

3) Наличии/отсутствии активных неисправностей (вкладки Данные и Группа). 

 
 

 
 

 

 

Рисунок 10 — Пример экрана мониторинга текущих показаний осевой нагрузки 

автопоезда в приложении Монитор Нагрузки на Оси 

 

 

* В режиме загрузки «Максимальная» показания осевой нагрузки высвечиваются 

   желтым цветом, а в режиме «Перегруз» — красным.  

Серийный номер датчика либо 

название группы датчиков 

Расположение контролируемой оси тягача 

Расположение контролируемых осей прицепа 

Показания нагрузки на контролируемых осях 

Время получения последнего сообщения 

от датчиков 

Температура окружающей среды 

Количество зарегистрированных Событий 

 

Последнее зарегистрированное Событие 

Информация об отсутствии/наличии 

активных неисправностей датчика 

Место расположения датчика и его серийный номер 

Номер оси с установленным датчиком 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
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Для записи показаний в приложении войдите в подменю Лог. Сдвинув вправо ползунковый 

переключатель Логирование данных, можно включить регистрацию (логирование) с за-

писью в лог-файл значений следующих Параметров (см. рисунок 11): 

• нагрузки на ось; 

• давления сжатого воздуха в пневматической системе (только для GNOM DDE S7); 

• угла отклонения поворотного рычага датчика (только для GNOM DP S7); 

• температуры окружающей среды. 
 

Максимальное количество отображаемых на дисплее в табличной форме контрольных  

точек — 200 шт. Количество точек, записываемых в лог-файл — не ограничено. 

При установлении галочки в поле Прокрутка, каждая добавляемая строка Параметров  

будет отображаться в нижней части таблицы. Для очистки списка всех зарегистрированных 

при логировании контрольных точек служит кнопка . 
 

Название лог-файлов формируется автоматически (yyyy.mm.dd_h:m:s*.txt, где * - се-

рийный номер датчика). 
 

Лог-файлы автоматически размещаются в папку установки приложения в памяти  

мобильного устройства: 

\Axle Load Monitor\Logs\ (для ОС Android версии ниже 10); 

\Android\data\com.axle_load_monitor\files\Logs\ (для ОС Android версии от 10 и выше). 
 

 

 
 

Рисунок 11 — Пример логирования текущих показаний беспроводного датчика 

нагрузки на оси в приложении Монитор Нагрузки на Оси 

 

 

Включение 

логирования 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
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6.8 Диагностирование неисправностей 
 

Для контроля качества работы выбранного датчика GNOM DP S7 / GNOM DDE S7 в прило-

жении Монитор Нагрузки на Оси служит подменю Самодиагностика. В его окне в области 

Неисправности Юнита отображаются названия всех активных неисправностей датчика 

(при их наличии) за время сеанса работы с приложением (см. рисунок 12 б) и их индика-

торы (см. таблицу 2). При отсутствии активных неисправностей датчика в области Неис-

правности Юнита отображается соответствующее сообщение (см. рисунок 12 а). 
 

Также контроль качества работы датчиков можно произвести: 
 

1) В списке обнаруженных доступных устройств (экран Welcome) (см. 6.1) и во вкладке 

Группа (подменю Панель индикатора) (см. 6.5), где под серийным номером каждого дат-

чика при отсутствии активных неисправностей отображается сообщение  

Самодиагностика: Ок, а при их наличии — Самодиагностика: (!). 

2) Во вкладке Данные (подменю Панель индикатора) (см. 6.7), где при отсутствии ак-

тивных неисправностей датчика отображается знак , при их наличии — . 

 

Таблица 2 – Значения сигналов индикаторов активных неисправностей датчиков 

Вид сигнала Цвет сигнала Значение сигнала 

 
Красный 

Наличие активной неисправности датчика (перечень  

возможных неисправностей см. в руководствах по эксплуатации 

GNOM S7) 

 
Зеленый Активная неисправность датчика устранена 

 

                                                                      

а) неисправности отсутствуют б) имеются активные неисправности 

Рисунок 12 — Контроль качества работы датчика в приложении Монитор Нагрузки на Оси 

 

Перечень 

активных  

неисправностей 

Индикаторы 

активных  

неисправностей 

 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/besprovodnoy-datchik-nagruzki-dde-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://docs.jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi
https://docs.jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=Monitor_nagruzki_na_osi


Порядок удаления приложения c Android-устройства 
 

 

Мобильное приложение Монитор Нагрузки на Оси. Руководство пользователя. Версия 1.1 

© Технотон, 2025 31 

7 Порядок удаления приложения c Android-
устройства 
 

Для удаления приложения Монитор Нагрузки на Оси необходимо на используемом устрой-

стве его открыть в Google Play и нажать кнопку . 

                 
 

Также можно воспользоваться стандартным методом удаления Android-приложений: 

удерживая пальцем иконку приложения , перетянуть ее в появившуюся вверху экрана 

корзину Удалить. 
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Контактная информация 
 

Разработка, техническая поддержка 

 

 

 

sales@jv-technoton.com 

support@jv-technoton.com 

 

 

 
 

mailto:support@jv-technoton.com
https://www.jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=dfm_eng
https://www.jv-technoton.com/wp-content/uploads/2020/05/DIN-EN-ISO-9001-2015_2020-2023-En.pdf
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Приложение A 

Видеография 

 

1) Видеоролик «Датчик нагрузки на оси GNOM DP S7: водные процедуры» 

Мы провели эксперимент над новым датчиком нагрузки на ось GNOM DP S7. Утром положили 

датчик в воду, а днем достали и проверили герметичность. Спустя 7 ч, проведенных в воде, 

GNOM DP S7 работал как ни в чем не бывало! Все так же показывал корректные углы и 

температуру. 

   https://www.youtube.com/watch?v=59CC-gLSBRk 

 

2) Видеоролик «Датчик нагрузки на оси GNOM DP S7: игра со льдом» 

Мы отправили датчик на 3 суток в морозильную камеру! Когда датчик GNOM S7 достали, 

он показывал температуру -23°С, и по-прежнему выдавал корректные значения. 

   https://www.youtube.com/watch?v=f5htsDQr4gc 

 

3) Видеоролик «Контроль нагрузки на оси для рессорной подвески. 

Демонстрационный стенд» 

   https://www.youtube.com/watch?v=W4hy7VRyb_E 

 

4) Видеоролик «Контроль нагрузки на оси для пневмоподвески. 

Демонстрационный стенд» 

   https://www.youtube.com/watch?v=0umG8j37A18 

 

5) Анимационный ролик «Датчики перемещения GNOM DP. Установка и  

применение». 

В ролике показаны схемы установки датчика на двух- и трехосные ТС, примеры графиков 

системы мониторинга транспорта, полученных по данным датчика. 

   https://www.youtube.com/watch?v=d_P8Q5hhgdo 

 

6) Другие видеоматериалы Технотон представлены на регулярно обновляющейся стра-

нице канала YouTube по ссылке: 

 https://www.youtube.com/channel/UCmtxMTzJNAQHGMjUJS04HDQ 

 

https://www.youtube.com/watch?v=59CC-gLSBRk
https://www.youtube.com/watch?v=f5htsDQr4gc
https://www.youtube.com/watch?v=W4hy7VRyb_E
https://www.youtube.com/watch?v=0umG8j37A18
https://www.youtube.com/watch?v=d_P8Q5hhgdo
https://www.youtube.com/channel/UCmtxMTzJNAQHGMjUJS04HDQ
https://www.youtube.com/watch?v=59CC-gLSBRk
https://www.youtube.com/watch?v=f5htsDQr4gc
https://www.youtube.com/watch?v=W4hy7VRyb_E
https://www.youtube.com/watch?v=0umG8j37A18
https://www.youtube.com/watch?v=d_P8Q5hhgdo
https://www.youtube.com/channel/UCmtxMTzJNAQHGMjUJS04HDQ
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