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Приложение  

к декларации о совместимости 

 
Рекомендации по подключению и настройке 

Терминала BI-910 TREK и  
расходомера топлива DFM CAN 

 
1. Подключение датчика расхода топлива DFM CAN: 
1.1. Белый провод (CAN L) DFM подключить на вход CAN1 L  BI-910 TREK; 

1.2. Голубой провод (CAN H) DFM подключить на вход CAN1 H  BI-910 TREK; 

1.3. Коричневый провод (масса) расходомера DFM подключить на минус 

источника питания; 

1.4. Оранжевый провод (питание) расходомера DFM подключить на плюс 

источника питания. 

2. Схема подключения: 

120 
Ω 

DFM CAN BI-910 TREK

Коричневый

Brown

Оранжевый

Orange

Белый

White
CAN L

+Vbat

-Vbat

Голубой

Blue CAN H

120 
Ω 

 

 

*Примечание: Для организации CAN шины используется кабель S6 SC 

CW 700. В этом кабеле витая пара и 2 терминальных резистора по 
120 Ом. 
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3. Настройка оборудования и калибровка датчика расхода 

топлива: 
3.1. Настройки Терминала в сервисной программе  

«BITREK_Configurator_1_05». 
 

Установить скорость передачи данных по CAN шине 1, что соответствует 
скорости 250 kBit Тип события - Мониторинг (Рис. 1): 

 

 
Рисунок 1 

 

1 – PGN 63236 (0xF703) Телематическое Сообщение 4 

      SPN 521171 Время работы двигателя, дискретность 1с 
2 – SPN 5054  Суммарный расход топлива высокого разрешения, 

дискретность 0.001 л 
 3 – PGN 62981 (0xF605) Расходомер топлива. Параметры 

SPN 521181 Режим работы двигателя по расходу принимает 
значения: 
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4 – SPN 183 Часовой расход топлива, дискретность 0.05 л 

5 – SPN 521027 Часовой расход топлива в камере (18.0 Камера 
«Подача»), дискретность 0.05 л 

6 – SPN 521027 Часовой расход топлива в камере (18.1 Камера 
«Обратка»), дискретность 0.05 л 

       
 

 
 

 

3.2. DFM CAN дополнительных настроек не требует. 
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4. Терминал прописывается и настраивается на сервере мониторинга в 

нашем примере это Wialon Hosting 
 

Настройка подключенных датчиков (Рис.2,3): 

 

Рисунок 2 

 

 

Рисунок 3 

 
Настройка датчика DFM CAN (Рис. 4, 5): 
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Рисунок 4 

 

 
Рисунок 5 

 

Настройка валидируещего датчика для DFM CAN (Рис. 6, 7): 

 

Рисунок 6 
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Рисунок 7 

 

Настройка произвольного датчика для отображения мгновенного расхода 

на графиках (Рис. 8, 9): 

 
Рисунок 8 

 
Рисунок 9 
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Настройка датчика режимов работы DFM CAN (Рис. 10, 11): 

 

Рисунок 10 

 

Рисунок 11 
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Настройка произвольного датчика для отображения накопительного 

расхода топлива на графика(Рис. 12, 13) 

 

Рисунок 12 

 

Рисунок 13 

 

Для учёта работы двигателя в моточасах, датчик зажигания формируется 

из двух датчиков - [Зажигание1]+[Зажигание2] 

Настройка датчика Зажигание1 (Рис. 14, 15) 
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Рисунок 14 

Рисунок 15 

 

Настройка датчика Зажигание2 (Рис. 16, 17) 

 

Рисунок 16 
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Рисунок 17 

 

Настройка датчика Зажигание (Рис. 18) 

 

Рисунок 18 

 

Настройка расхода топлива. Установить галочку – Датчики абсолютного 

расхода топлива (Рис. 19) 

 

Рисунок 19 

  



Минск 2016 Страница 11 из 16 

Примеры настройки отчётов (Рис. 20-27) 

 

Рисунок 20 

 

Рисунок 21 
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Рисунок 22 

 

Рисунок 23 



Минск 2016 Страница 13 из 16 

 

Рисунок 24 

 

Рисунок 25 
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Рисунок 26 

 
Рисунок 27 
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5. Проконтролировать данные в аналитическом ПО 

 

Статистика (Рис. 28): 

 

Рисунок 28 
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График мгновенного расхода топлива и режима работы DFM (Рис. 17): 

 

Рисунок 29 

 

График накопительного расхода топлива (Рис. 30): 

 

Рисунок 30 

 

 

Работа по настройке завершена. 

Начальник технического отдела     В.А. Панасюк 


