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Приложение  

к декларации о совместимости 

 
Рекомендации по подключению и настройке 

блока управления ComAp InteliGen4 200 и  

телематического шлюза CAN Up 27. 
 

1. Подключение телематического шлюза CAN Up 27: 

1.1. Провод 485A блока управления ComAp InteliGen4 200 подключается к 

входу 485A телематического шлюза CAN Up 27.  

1.2. Провод 485B блока управления ComAp InteliGen4 200 подключается к 

входу 485B телематического шлюза CAN Up 27. 

1.3. Коричневый провод (масса) телематического шлюза CAN Up 27 

подключить на минус источника питания; 

1.4. На оранжевый провод телематического шлюза CAN Up 27 подается 

напряжение 10…45 Вольт. 

1.5. На блок управления ComAp InteliGen4 200 подается напряжение 8…36 

Вольта. 

2. Схема подключения датчика к терминалу: 
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3. Настройка оборудования: 

 

3.1. Настройки блока управления ComAp InteliGen4 200 через ПО «InteliConfig 
[2.60.2.2]». 

 

 Для подключения к блоку управления ComAp InteliGen4 200 необходило 

подключить кабель USB. При запуске программы InteliConfig появляется 

начальное окно, в котором необходимо выбрать «Connect to controler» (Рис 1) 

 

 
Рисунок 1 

 

Далее выбрать подключенный контроллер и нажать “OPEN” (Рис 2) 

 

 
Рисунок 2 

 

После подключения нажать иконку “Controller Configuration” (Рис. 3). 
Из контроллера нужно получить карту регистров Modbus. Каких-либо 

настроек контроллера производить не нужно. 
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Рисунок 3 

 

Во вкладке «Others» выбрать вкладку конфигурации «Modbus» и 
категорию объекта «Value». (Рис. 4) 

Из списка нужно выбрать параметры для последующего внесения в ФМ 

«Modbus S6» CAN Up 27. При выделении каждого параметра в поле 
«Информация» можно узнать дискретность и смещение соответствующего 

параметра. 

 

 
Рисунок 4 
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Чтобы узнать или изменить основные настройки протокола нужно нажать 

на контроллере кнопку , а затем выбрать пункт «Настройки подключений» 
(Рис. 5) 

 

 

 

   
Рисунок 5 

 

Доступны: Адрес на шине RS485, Режим работы RS485, Скорость шины, Режим 

RS 485 Modbus. 
 

3.2 Настройка телематического шлюза CAN Up 27. 

 

 Настройка телематического шлюза CAN Up 27 производится с помощью 
ПО Service CAN Up v.7.22. Настройки последовательного интерфейса: Адреса 

CAN UP и контроллера должны быть разные, Скорость обмена и настройки COM 

порта – одинаковыми. (Рис.6) 
 

 
Рисунок 6 

  
 В ФМ «Modbus S6» нужно ввести необходимые регистры и 

соответствующие им SPN: (Рис 7).  
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Рисунок 7 

 

 Далее из SPN правее стрелок необходимо сформировать отчеты в ФМ 
«Генератор отчетов» (Рис. 8) 

 

   

   
Рисунок 8 
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4. Контроль полученных данных. 

 

Корректность данных, принимаемых по Modbus контролируется в ПО 

Service CAN Up v. 7.22 с помощью “Монитор MODBUS -> S6” (Рис. 9): 

 

 
Рисунок 9 

 

Данные передавались на программно-аппаратный комплекс UNUM Genset 

(Рис. 10): 

 

 
Рисунок 10 

 

 Функция удаленного управления проверена с помощью программно-
аппаратного комплекса UNUM Genset. 

 Сформированы две команды (в соответствии с документом “Инструкция 

по настройке дистанционного управления панелью ComAp InteliLite 4 MRS 16 с 
помощью SMS-команд.”) (Рис. 11). 
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Рисунок 11 

 
 Отправка и выполнение команд проходит успешно и выполняется 

корректно. 

 
 

 

 
 

Работа по настройке завершена. 

Начальник технического отдела       В.А. Панасюк 
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