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Приложение  

к декларации о совместимости 

 
Рекомендации по подключению и настройке 

Терминала SAT-LITE 3 и  
 датчика уровня топлива DUT-E CAN 

 
1. Подключение датчика уровня топлива и терминала: 

1.1. Синий провод (CAN H) DUT-E CAN подключить на вход CAN H SAT-LITE 3; 

1.2. Белый провод (CAN L) DUT-E CAN подключить на вход CAN L SAT-LITE 3;  

1.3. Коричневый провод (масса) DUT-E CAN подключить на минус источника питания; 

1.4. Оранжевый (питание) DUT-E CAN подключить на плюс источника питания. 
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2. Настройка датчика уровня топлива DUT-E CAN. 

 

С помощью сервисной программы Service DUT-E 5.4 настраиваем датчик уровня топлива 

DUT-E CAN (Рисунок 1). 

 

Для передачи данных с датчика уровня топлива необходимо произвести настройки:  

• назначить датчику адрес в шине 101(настроен по умолчанию); 

• скорость обмена в CAN шине фиксированная 250 Кбит/с (настроена по умолчанию). 

 

 
Рисунок 1. 

 

Провести калибровку датчика согласно инструкции по эксплуатации на «пустой-

полный». Для получения от датчика данных в процентах, заполнить калибровочную 

таблицу (Рисунок 2-3). 

 

 
Рисунок 2. 
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Рисунок 3. 

 

После внесения изменений в настройки, необходимо сохранить данные (Рисунок 4). 

 

 
Рисунок 4. 
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3. Настройки терминала с помощью конфигуратора. 

Настройка терминала для передачи данных на сервер (Рисунок 5-6). 
 

 
Рисунок 5 

 
 

 
 

Рисунок 6 

 

Настройка CAN (Рисунок 7-8). 

Для настройки необходимо перевести вход CAN терминала в активный режим. 

Для переведения входа в активный режим нужно ввести в консоли команду: 

AT+ENGC=1234,2 

 

 
Рисунок 7 
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Рисунок 8 
 

Сохранить настройки в терминал. 
 
 

4. Терминал прописывается и настраивается на сервере мониторинга, в нашем примере 

это WIALON HOSTING (Рисунок 9). 

 

 
 

Рисунок 9 

 

Принятые сообщения с данными на сервере отображаются в виде (Рисунок 10). 

 

 
 

Рисунок 10 
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Настройка датчика на сервере (Рис. 11-13) 

 

 
Рисунок 11 

 

 
Рисунок 12 

 

 
 

Рисунок 13 
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5. Проконтролировать данные в аналитическом ПО 
 

Отображение значений датчиков (Рисунок 14): 

 

 
Рисунок 14 

 
 

Сверяем данные на сервере с сервисной программой датчика уровня топлива 
(Рисунок 15). 
 

 
Рисунок 15  

 

Работа по настройке завершена. 

Начальник технического отдела     В.А. Панасюк 


