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Приложение  

к декларации о совместимости 

 
Рекомендации по подключению и настройке 

Терминала  TELTONIKA FM5300 и расходомера  
топлива DFM CAN 

 
1. Подключение DFM CAN: 
1.1. Белый провод (CAN L) DFM подключить на вход CAN L Teltonika; 

1.2. Голубой провод (CAN H) DFM подключить на вход CAN L Teltonika; 

1.3. Коричневый провод (масса) датчика DFM подключить на минус источника 

питания; 

1.4. Оранжевый провод (питание) датчика DFM подключить на плюс 

источника питания. 

2. Схема подключения: 

DFM CAN
Teltonica
FM5300

Коричневый

Brown

Оранжевый

Orange

Белый

White
CAN_L

+Vbat

-Vbat

Черный

Black

Голубой

Blue
CAN_H

1
20

 Ω

111

1
20

 Ω

 

 
*Примечание: Для организации CAN шины используется кабель S6 SC 

CW 700. В этом кабеле витая пара и 2 терминальных резистора по 
120 Ом.  
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3. Настройка датчика расхода топлива: 

 
3.1. Настройка DFM CAN проводится с помощью комплекта SK DFM и ПО 

Service DFM S6 v.1.15 (и выше). 
 

Настроить адрес (по умолчанию 111), скорость и протокол оставить 
по умолчанию (Рис. 1).  

 

 
 

Рисунок 1 

 

Рекомендуется также настроить границы режимов в зависимости от 
двигателя.  

 
3.2. Настройки Терминала в сервисной программе  

Teltonika FM5XXX Configurator v1.1.7.45. 
Настраиваем терминал на передачу данных на сервер (настройки 

мобильного оператора и сервера Wialon (Рис.2). 
 

 
Рисунок 2 
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ПРИМЕР: На рисунке 3 приведены настройки терминала для передачи 
SPN c расходомера топлива DFM CAN. 

 

 
 

Рисунок 3 
 

При накладывании масок в сообщениях необходимо учесть, что  
первый байт находится справа(LSB). Метками выделяем SPN который 

необходимо передать на сервер. 
При передачи данных терминал должен быть отключен от компьютера.  

 

3.3 Настройки датчиков в системе мониторинга транспорта Wialon. 
 

В свойствах объекта, на вкладке «Основное» необходимо настроить 
следующие параметры (Рис.4). 

 

Рисунок 4 
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Для отображения данных полученных от подключенных датчиков, 

необходимо в свойствах объекта, на вкладке «Датчики», нажав кнопку 
«Создать», задать все необходимые параметры создаваемого датчика. 

Пример создания датчика (Рис. 6, 7): 

 

Рисунок 6 

 
 

 
Рисунок 7 
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4. Проконтролировать данные в аналитическом ПО 
Контроль за переданными данными на графиках (Рис. 8-16). 

 

 
Рисунок 8 

 

 
Рисунок 9 

 

High Resolution Engine Total Fuel Used_1 

 

 
Рисунок 10 
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Engine Hours Of Operation_1 

 
Рисунок 11 

 
Engine Fuel Rate 

 
Рисунок 12 

 
Engine Mode by Fuel Rate, Feed chamber, Reverse chamber 

 
Рисунок 13 
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Cheat 

 
Рисунок 14 

 

Engine Hours Of Operation Interference 
 

 
Рисунок 15 

 

          Engine Fuel Temperature 1 
 

 
Рисунок 16 

 

Работа по настройке завершена. 
Начальник технического отдела     В.А. Панасюк 


